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2.0    PRZEZNACZENIE UR=�'=(1,$

5HJXODWRU�3,'���MHVW�XQLZHUVDOQ\P��MHGQRNDQDáRZ\P�UHJXODWRUHP�F\IURZ\P�

5HJXODWRU�3,'���XPR*OLZLD�
��VWDW\F]QH�L�G\QDPLF]QH���OLQLRZH�L�QLHOLQLRZH�SU]HWZDU]DQLH�DQDORJRZ\FK�V\JQDáyZ�ZHM�FLRZ\FK
��Z\NRQ\ZDQLH�ZVW
SQ\FK�SU]HOLF]H��QD�V\JQDáDFK�ZHM�FLRZ\FK
��Z\NRQ\ZDQLH�SURFHVX�UHJXODFML�Z�RSDUFLX�R�Uy*QH�W\S\�DOJRU\WPyZ
- utworzenie struktury kaskady regulatorów
�� VWHURZDQLH� HOHPHQWDPL� Z\NRQDZF]\PL� V\JQDáHP� FL�Já\P�� GZXSRáR*HQLRZ\P�� WUyMSRáR*HQLRZ\P�
WUyMSRáR*HQLRZ\P�]�VSU]
*HQLHP�]ZURWQ\P��DOJRU\WPHP�Z\M�FLD�NURNRZHJR
��SU]Há�F]HQLH�Z�WU\E�SUDF\�0$1�L�U
F]QH�SURZDG]HQLH�SURFHVX
��DODUPRZDQLH�R�QLHSUDZLGáRZ\P�SU]HELHJX�SURFHVX�VWHURZDQLD
��DODUPRZDQLH�R�IRUPDOQ\FK�Eá
GDFK�Z�VWUXNWXU]H�UHJXODWRUD�SR�]DSURJUDPRZDQLX
��SURJUDPRZDQLH�ORJLF]QHM�VWUXNWXU\�XU]�G]HQLD�]�NODZLDWXU\�UHJXODWRUD
��ZVSyáSUDF
�SR�á�F]X�56����]�]HZQ
WU]Q\PL�V\VWHPDPL�VWHURZDQLD���VWHURZQLN�0&6�����FHOHP
kontroli i rejestracji parametrów obiektowych

3.0    DANE TECHNICZNE

PARAMETR :$572�ü 3$5$0(758

ZHM�FLD DQDORJRZH �]DOH*QLH RG Z\NRQDQLD� 4 * I 3 * I + 1 * R (PT100) 2 * I + 2 * R (PT100)
GRNáDGQR�ü SU]HWZDU]DQLD 0.2%
]DNUHV\ ZHM�FLRZH SU�GRZH  0 -10 mA  0 - 20 mA 4 - 20 mA
UH]\VWDQFMD ZHM�FLD SU�GRZHJR 100 R
]DNUHV\ ZHM�FLRZH QDSL
FLRZH 0 - 5 V 0 -10V
]DNUHV ZHM�FLRZ\ UH]\VWDQF\MQ\ 0-400 R PT100
ZHM�FLD GZXVWDQRZH 1

0 0 - 10V]DNUHV ZHM�FLRZ\ GZXVWDQRZ\

1 14 - 24V
UR]G]LHOF]R�ü SU]HWZRUQLND &�$ 0.1% 10 bitów
]DNUHV Z\M�FLRZ\ SU�GRZ\ 0 -10 mA, 0 - 20 mA, 4 - 20 mA
� UH]\VWDQFMD REFL�*HQLD Z\M�FLD <1000 R
Z\�ZLHWODF] 6 cyfr LED
NRORU �ZLHFHQLD zielony *yáW\

Z\VRNR�ü SRMHG\QF]HM F\IU\ 15 mm
linijka analogowa (bargraf) 15 diod LED zielone
á�F]H NRPXQLNDF\MQH RS485 opcjonalnie RS 232
SU]HND(QLNL Z\M�FLRZH 2
typ zestyku SRMHG\QF]\ SU]Há�F]Q\

QDSL
FLH SUDF\ ]HVW\NyZ PD[ 220 V
REFL�*DOQR�ü ]HVW\NyZ PD[� 1 A
zasilanie 220V +5% - 0% 50 Hz
pobór mocy 10 VA
zakres temperatur pracy 0 - 50 C
obudowa tworzywo sztuczne
wymiary 72 X 144 X 175 mm
PDVD FDáNRZLWD 1.6 kg
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3.1     Opis konstrukcji elektrycznej

5HJXODWRU�3,'���]RVWDá�]UHDOL]RZDQ\�Z�RSDUFLX�R�PLNURSURFHVRU� ILUP\�6,0(16�QDOH*�F\�GR� URG]LQ\
PLNURSURFHVRUyZ� MHGQRXNáDGRZ\FK�� :� NRQVWUXNFML� UHJXODWRUD� PR*QD� Z\RGU
EQLü� QDVW
SXM�FH� EORNL
funkcjonalne:
- blok procesora
��EORN�ZHM�ü�DQDORJRZ\FK
��EORN�ZHM�FLD�GZXVWDQRZHJR
��EORN�SU]HND(QLNyZ�Z\M�FLRZ\FK
��EORN�Z\�ZLHWODF]D
- blok klawiatury
- blok przetwornika C/A
��EORN�á�F]D�56���]DPLHQQLH�]�56����
��EORN�]DVLODF]D�ZLHORQDSL
FLRZHJR

3.1.1     Blok procesora

%ORN�SURFHVRUD�]DZLHUD�SURFHVRU�MHGQRXNáDGRZ\���&�����1D�SURJUDP�VWHUXM�F\�SU]HZLG]LDQD�]RVWDáD
FDOD�GRVW
SQD�SDPL
ü�SURJUDPX���.��3DPL
ü�5$0�]DMPXMH�REV]DU�RG�����+�GR��)))+��=DZDUWR�ü�SDPL
FL
MHVW�SRGWU]\P\ZDQD�]�EDWHULL�SR�Z\á�F]HQLX�]DVLODQLD�UHJXODWRUD��2EV]DU�RG�����+�GR��)))+�]DMPXMH�SDPL
ü
((3520�SU]HZLG]LDQD�GR�]DSLVX�SDUDPHWUyZ�NRQILJXUDF\MQ\FK�UHJXODWRUD��=DVWRVRZDQLH�SDPL
FL�((3520
JZDUDQWXMH�GRZROQLH�GáXJL�F]DV�SU]HFKRZ\ZDQLD�LQIRUPDFML��SR�Z\á�F]HQLX�]DVLODQLD�

3.1.2     %ORN�ZHM�ý�DQDORJRZ\FK

%ORN�ZHM�ü�DQDORJRZ\FK�XPR*OLZLD�RGF]\WDQLH�GZyFK�V\JQDáyZ�DQDORJRZ\FK��:�ZHUVML�VWDQGDUGRZHM
UHJXODWRU�XPR*OLZLD�SRPLDU�V\JQDáyZ�SU�GRZ\FK� OXE�QDSL
FLRZ\FK��'OD�ND*GHJR�NDQDáX�QDOH*\�GRSURZDG]Lü
WU]\� V\JQDá\�� +,�� /2�� &20�� .RQVWUXNFMD� ZHM�FLD� VNXWHF]QLH� HOLPLQXMH� QDSL
FLH� VXPDF\MQH� Z\VW
SXM�FH
SRPL
G]\� ]DFLVNLHP�&20�D�ZHM�FLHP�SRPLDURZ\P�+,�� /2�� =DFLVN�&20�PXVL� E\ü�SRGá�F]RQ\� GR� QDSL
FLD
]HURZHJR�]DVLODF]D�RELHNWRZHJR��:�Z\NRQDQLX� MDNR� UHJXODWRU� WHPSHUDWXU\�PR*QD�SRGá�F]\ü�GZD� UH]\VWRU\
37�����0R*OLZH�V��QDVW
SXM�FH� NRQILJXUDFMH� V\JQDáyZ�ZHM�FLRZ\FK�� �� GZD�ZHM�FLD�SU�GRZH� �QDSL
FLRZH�� �
MHGQR�ZHM�FLH�SU�GRZH��QDSL
FLRZH���MHGQR�ZHM�FLH�37������GZD�ZHM�FLD�37������MHGQR�ZHM�FLH�37���

3.1.3     %ORN�ZHM�FLD�GZXVWDQRZHJR

%ORN� ZHM�FLD� GZXVWDQRZHJR� XPR*OLZLD� SRGá�F]HQLH� SRMHG\QF]HJR� QDSL
FLRZHJR� V\JQDáX
GZXVWDQRZHJR�� =D� VWDQ� ORJLF]Q\� �� SU]\MPRZDQH� MHVW� QDSL
FLH� ]� SU]HG]LDáX� ����� 9�� ]D� VWDQ� ORJLF]Q\� �
SU]\MPRZDQH� MHVW� QDSL
FLH� ]� SU]HG]LDáX� ���� �� 9�� :HM�FLH� MHVW� JDOZDQLF]QLH� RGL]RORZDQH� RG� SR]RVWDá\FK
V\JQDáyZ�DQDORJRZ\FK�

3.1.4     %ORN�SU]HND)QLNyZ

%ORN� SU]HND(QLNyZ� Z\M�FLRZ\FK� ]DZLHUD� GZD� SU]HND(QLNL� ]� SRMHG\QF]\PL� VW\NDPL� SU]Há�F]Q\PL�
=HVW\NL�SU]HND(QLNyZ�V��Z\SURZDG]RQH�QD�RGG]LHOQD�OLVWZ
�]DFLVNRZD�
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3.1.5     %ORN�Z\�ZLHWODF]D

%ORN�Z\�ZLHWODF]D�XPR*OLZLD� ]REUD]RZDQLH�ZDUWR�FL�PLHU]RQHM� QD� V]H�FLRSR]\F\MQ\P�Z\�ZLHWODF]X
/('��R�]LHORQ\P�NRORU]H��ZLHFHQLD��:\VRNR�ü�F\IU�Z\QRVL����PP��FR�]DSHZQLD�GREUD�F]\WHOQR�ü�ZVND]D��]
GX*HM�RGOHJáR�FL��3RG�Z\�ZLHWODF]HP�F\IURZ\P�MHVW�XPLHV]F]RQD�SL
WQDVWRSXQNWRZD�OLQLMND�GLRGRZD��EDUJUDI�
GR�DQDORJRZHJR�]REUD]RZDQLD�RGFK\áNL�UHJXODFML��3R�OHZHM�VWURQLH�Z\�ZLHWODF]D�]QDMGXM��VL
�GZLH�F]HUZRQH
GLRG\�/('�LQIRUPXM�FH�R�SU]HNURF]HQLX�PD[��OXE�PLQ��ZDUWR�FL�PLHU]RQHM��RUD]�]LHORQD�GLRGD�/('�LQIRUPXM�FD
R�DNWXDOQ\P�VWDQLH�ZHM�FLD�GZXVWDQRZHJR�

3.1.6     Blok klawiatury

%ORN�NODZLDWXU\�XPR*OLZLD�ZSURZDG]DQLH�SDUDPHWUyZ�GR�UHJXODWRUD��.ODZLDWXUD�SRVLDGD���SU]\FLVNyZ�
,VWQLHMH�RSFMRQDOQD�PR*OLZR�ü�UR]EXGRZ\�GR����SU]\FLVNyZ��)XQNFMH�UHDOL]RZDQH�SU]H]�NODZLV]H�V��]DOH*QH
od aktualnego stanu pracy regulatora.

3.1.7     Blok przetwornika C/A

%ORN� SU]HWZRUQLND� F\IURZR�DQDORJRZHJR� XPR*OLZLD� RGWZRU]HQLH� ZDUWR�FL� Z\M�FLRZHM� Z� SRVWDFL
V\JQDáX�SU�GRZHJR�������P$���6WDQGDUGRZR�UR]G]LHOF]R�ü�SU]HWZRUQLND�XVWDZLDQD�MHVW�QD������SR]LRP\����
ELWyZ��� :\M�FLRZ\� V\JQDá� DQDORJRZ\� MHVW� JDOZDQLF]QLH� RGG]LHORQ\� RG� SR]RVWDá\FK� V\JQDáyZ� DQDORJRZ\FK
Z\VW
SXM�F\FK�Z�UHJXODWRU]H��5HJXODWRU�GRVWDUF]D�]DVLODQLH�GOD�L]RORZDQHM�F]
�FL�SU]HWZRUQLND�&�$�

3.1.8     %ORN�â�F]D�56���

%ORN� á�F]D�56����XPR*OLZLD�NRPXQLNDFMH�SRPL
G]\� UHJXODWRUHP�3,'���D�XU]�G]HQLHP�]ELHUDM�F\P
GDQH� �QS�� VWHURZQLN� 0&6��� SURZDG]�F\� SURFHV� WHFKQRORJLF]Q\��� 0R*OLZH� MHVW� UyZQROHJOH� GRá�F]HQLH� GR
MHGQRSDURZHM�PDJLVWUDOL�PD[����UHJXODWRUyZ��:�SU]\SDGNX�SRWU]HE\�SRGá�F]HQLD�ZL
NV]HM� LOR�FL�UHJXODWRUyZ�
QDOH*\�RGSRZLHGQLR�]ZL
NV]\ü�LOR�ü�PDJLVWUDO�SU]HV\áRZ\FK��6\JQDá\�Z\VW
SXM�FH�QD�PDJLVWUDOL�]HZQ
WU]QHM��
V�� JDOZDQLF]QLH� RGG]LHORQH� RG� SR]RVWDá\FK� V\JQDáyZ� Z\VW
SXM�F\FK� Z� UHJXODWRU]H�� 5HJXODWRU� GRVWDUF]D
]DVLODQLH� GOD� L]RORZDQHM� F]
�FL� á�F]D�� 2SFMRQDOQLH� LVWQLHMH� PR*OLZR�ü� ]DVW�SLHQLD� á�F]D� 56���� W\SRZ\P
á�F]HP�Z�VWDQGDUG]LH�56������

3.1.9     Blok zasilacza

%ORN�]DVLODF]D�]DZLHUD�V]H�ü�(UyGHá�QDSL
FLD�VWDáHJR��:V]\VWNLH�]DVLODF]H�]UHDOL]RZDQH�V��Z�RSDUFLX
R�MHGQRXNáDGRZH�VWDELOL]DWRU\�/0��[[��0QRJR�ü�]DVLODF]\�Z\QLND�]�NRQLHF]QR�FL�JDOZDQLF]QHJR�UR]G]LHOHQLD
REZRGyZ�ZHM�FLRZ\FK�L�Z\M�FLRZ\FK��=HVSyO�]DVLODF]D�GRVWDUF]D�QDVW
SXM�FH�QDSL
FLD�
+9.5V / 1 A ]DVLODQLH�Z\�ZLHWODF]D�/('
+5V   / 0.3 A ]DVLODQLH�F]
�FL�F\IURZHM
+ 5V   / 0.1A ]DVLODQLH�á�F]D�56�����9�������P$�]DVLODQLH�XNáDGyZ�DQDORJRZ\FK
- 12V  / 0.1A ]DVLODQLH�XNáDGyZ�DQDORJRZ\FK
+ 24V / 0.1A zasilanie przetwornika C/A
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4.0    OPIS KONSTRUKCJI MECHANICZNEJ

5HJXODWRU�3,'���]RVWDá�XPLHV]F]RQ\�Z�REXGRZLH�]�Z\VRNR�XGDURZHJR� WZRU]\ZD�$%6��.RQVWUXNFMD
REXGRZ\� SU]HZLGXMH� ]DLQVWDORZDQLH� UHJXODWRUD� Z� Sá\FLH� HOHZDF\MQHM� SXOSLWX� NRQWUROQHJR�� :\PLDU� RWZRUX
PRQWD*RZHJR� MHVW� W\SRZ\� GOD� XU]�G]H�� DXWRPDW\NL� SU]HP\VáRZHM� >PRGXO� ��� [� ���� PP@�� 'RFLVN� GR� Sá\W\
F]RáRZHM�X]\VNLZDQ\� MHVW�]D�SRPRF��]DF]HSyZ�E
G�F\FK�Z�NRPSOHFLH�]� UHJXODWRUHP��8NáDG\�HOHNWURQLF]QH
]RVWDá\� UR]PLHV]F]RQH� QD� NLONX� Sá\WNDFK� GUXNRZDQ\FK�� :V]\VWNLH� SRá�F]HQLD� PLHG]\� Sá\WNRZH� ]RVWDá\
]UHDOL]RZDQH�]D�SRPRF��]á�F]�

:\PLDU\�RNQD�Z�Sá\FLH�F]RáRZHM�GR�]DLQVWDORZDQLD�UHJXODWRUD�3,'��

          68

138
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5.0    32'á�&=(1,(�6<*1$áÐ:�2%,(.72:<&+

:V]\VWNLH�]DFLVNL�V\JQDáRZH�]QDMGXM��VL
�QD�W\OQLHM��FLDQFH�UHJXODWRUD��3U]\SRU]�GNRZDQLH�V\JQDáyZ
GR� QXPHUyZ� ]DFLVNyZ� X]DOH*QLRQH� MHVW� RG� NRQILJXUDFML� UHJXODWRUD�� 7DEHOD� Z\SURZDG]H�� XND]XMH
SU]\SRU]�GNRZDQLH�V\JQDáyZ�GR�QXPHUyZ�]DFLVNyZ�Z�]DOH*QR�FL�RG�RSFML�Z\NRQDQLD�UHJXODWRUD�

32$á�&=(1,(�6<*1$áÐ:�2%,(.72:<&+�'2�=$&,6.Ð:�5(*8/$725$�3,'��
Zacisk Nazwa Numer

ZHM�FLD
2I 3I 4I 2I,1R 2I,2R 3I,1R Uwagi

1 W4-Hi 4 - I I R R R
2 W4-Lo 4 - I I R R R
3 W4-Gd 4 - I I R R R
4 W1-Hi 1 I I I I I I
5 W1-Lo 1 I I I I I I
6 W1-Gd 1 I I I I I I
7 IN-Lo + + + + + +
8 IN-Hi + + + + + +
9 W3-Hi 3 - - I - R I

10 W3-Lo 3 - - I - R I
11 W3-Gd 3 - - I - R I
12 W2-Hi 2 I I I I I I
13 W2-Lo 2 I I I I I I
14 W2-Gd 2 I I I I I I
15 DA-Lo + + + + + +
16 DA-Hi + + + + + +
17 OUT1-Z Tb.w Tb.w Tb.w Tb.w Tb.w Tb.w
18 OUT1-N Tb.w Tb.w Tb.w Tb.w Tb.w Tb.w
19 OUT1-R Tb.w Tb.w Tb.w Tb.w Tb.w Tb.w
20 OUT2-Z Tb.w Tb.w Tb.w Tb.w Tb.w Tb.w
21 OUT2-N Tb.w Tb.w Tb.w Tb.w Tb.w Tb.w
22 OUT2-Z Tb.w Tb.w Tb.w Tb.w Tb.w Tb.w
23 220V-L
24 220V-N
25 UZIOM

Oznaczenia w tabeli:
+ jest
- brak
R ZHM�FLH�UH]\VWDQF\MQH
I ZHM�FLH�SU�GRZH
7E�Z�����7DEHOD�Z\M�ü�GZXVWDQRZ\FK

�L�����������GZD�ZHM�FLD�SU�GRZH
�L������������WU]\�ZHM�FLD�SU�GRZH
�L������������F]WHU\�ZHM�FLD�SU�GRZH
�L��5������GZD�ZHM�FLD�SU�GRZH�L�MHGQR�UH]\VWDQF\MQH
�L���5�����GZD�ZHM�FLD�SU�GRZH�L�GZD�UH]\VWDQF\MQH
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:<352:$'=(1,$��6<*1$áÐ:�:<-�&,2:<&+��1$�ZACISKACH  REGULATORA PID01
Zacisk :\M�FLD�GZXVWDQRZH :\M�FLH����9�����$�

17 OUT1-Z oznacza styk normalnie zwarty z  zaciskiem N
18 OUT1-N R]QDF]D�VW\N�SU]Há�F]Q\
19 OUT1-R oznacza styk normalnie rozwarty z zaciskiem N
20 OUT2-Z oznacza styk normalnie zwarty z  zaciskiem N
21 OUT2-N R]QDF]D�VW\N�SU]Há�F]Q\
22 OUT2-R oznacza styk normalnie rozwarty z zaciskiem N

5.1     'HILQLFMH�XPRZQ\FK�R]QDF]H��V\JQDâyZ�RELHNWRZ\FK

2]QDF]HQLD�V\JQDâyZ�Z�WDEHOL 'HILQLFMD�V\JQDâX
W1 W2 W3 W4 ZHM�FLD�DQDORJRZH�UHJXODWRUD
DA Z\M�FLH�DQDORJRZH�UHJXODWRUD
IN ZHM�FLH�GZXVWDQRZH
OUT1 OUT2 Z\M�FLD�GZXVWDQRZH�UHJXODWRUD
220V-L 220V-N UZIOM ]DFLVNL�]DVLODM�FH�UHJXODWRU

'OD�ZHM�ü�DQDORJRZ\FK�SU]\M
WR�QDVW
SXM�F��NRQZHQFM
�R]QDF]DQLD�

:HM�FLD�SU�GRZH :HM�FLD�UH]\VWDQF\MQH
Hi Z\VRNL�SRWHQFMDá��ZHM�FLH�SU�GX Z\M�FLH�SU�GX�SRPLDURZHJR���RN���P$��
Lo QLVNL�SRWHQFMDá��Z\M�FLH�SU�GX SRPLDU�QDSL
FLD�QD�UH]\VWRU]H���QS��3W�����
Gnd PDVD�V\JQDáRZD��]�UHJXá\�QLH�GRá�F]DQD GUXJL�]DFLVN�UH]\VWRUD�L�SRZUyW�SU�GX�SRPLDURZHJR

Uwaga: Przy pomiarze temperatury (rezystancji) w przypadku linii dwuprzewodowych wymagane jest
]ZDUFLH�]DFLVNX�+L�L�/R�EH]SR�UHGQLR�QD�UHJXODWRU]H��'OD�OLQLL�WUyMSU]HZRGRZ\FK�SRPL�G]\�]DFLVN�+L�L
/R�GRâ�F]RQ\�MHVW�SU]HZyG�SRPLDURZ\��]D��F]XMQLN�QD�]DFLVNDFK�/R�L�*QG�

'OD�Z\M�FLD�DQDORJRZHJR�SU]\M
WR�QDVW
SXM�F��NRQZHQFM
�R]QDF]DQLD�

:\M�FLH�SU�GRZH
Hi Z\M�FLH�SU�GX
Lo SRZUyW�SU�GX

'OD�ZHM�FLD�GZXVWDQRZHJR�SU]\M
WR�QDVW
SXM�F��NRQZHQFM
�R]QDF]DQLD�
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:HM�FLD�GZXVWDQRZH
Hi SRWHQFMDá�Z\VRNL���9
Lo SRWHQFMDá�QLVNL���9

'OD�Z\M�ü�GZXVWDQRZ\FK�SU]\M
WR�QDVW
SXM�F��NRQZHQFM
�R]QDF]DQLD�

:\M�FLD�GZXVWDQRZH
Z oznacza styk normalnie zwarty z  zaciskiem N
N R]QDF]D�VW\N�SU]Há�F]Q\
R oznacza styk normalnie rozwarty z zaciskiem N

5.1     3U]\NâDG\�HOHNWU\F]Q\FK�SRGâ�F]H��V\JQDâyZ�RELHNWRZ\FK
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5.3     3RGâ�F]HQLH�]DVLODQLD�VLHFLRZHJR

=DVLODQLH� VLHFLRZH�QDSL
FLHP�SU]HPLHQQ\P����9����� �����QDOH*\�GRSURZDG]Lü�GR� ]DFLVNyZ� /���
L24.
�=DFLVN�/���QDOH*\�SRá�F]\ü�]�LQVWDODFMD�X]LHPLHQLRZD�

8:$*$��5HJXODWRU�3,'��� QLH�PD�ZEXGRZDQHJR� EH]SLHF]QLND� VLHFLRZHJR� RUD]�Z\á�F]QLND� VLHFLRZHJR��:
]HZQ
WU]Q\P� REZRG]LH� ]DVLODM�F\P� QDOH*\� ]DLQVWDORZDü� SRGZyMQ\� Z\á�F]QLN� VLHFLRZ\�� %H]SLHF]QLN� QDOH*\
Zá�F]\ü�Z�SU]HZyG�ID]RZ\�SRPL
G]\�Z\á�F]QLNLHP�VLHFLRZ\P�D�UHJXODWRUHP�3,'���������P$�]ZáRF]Q\�

5.4     3RGâ�F]HQLH�PDJLVtrali RS485

=á�F]D�56����VáX*\�GR�SRGá�F]HQLD�OLQLL�WUDQVPLV\MQHM�Z�VWDQGDUG]LH�56������.DEHO�WUDQVPLV\MQ\�PD
SRá�F]HQLD��MHGHQ�GR�MHGQHJR���:\NRU]\VWDQH�V��QDVW
SXM�FH�SLQ\�Z�]á�F]X�56����������

 REGULATOR PID01
=á�&=( CANNON 9 pin )H�VNLH

6\JQDâ\ WUDQVPLV\MQH

1U V\JQDâX Polaryzacja Zacisk
TRx- - 3
TRx+ + 4
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6.0    23,6�:6.$(1,.Ð:�I KLAWIATURY PULPITU
OPERATORSKIEGO

'RVW
S� GR� LQIRUPDFML� Z� UHJXODWRU]H� 3,'��� RGE\ZD� VL
� ]D� SRPRF�� NODZLDWXU\� L� Z\�ZLHWODF]\
XPLHV]F]RQ\FK�QD�SU]HGQLHM��FLDQFH�UHJXODWRUD��5\VXQHN�SU]HGVWDZLD�Z\JO�G�Sá\W\�F]RáRZHM�UHJXODWRUD�

1 2 3 4 5
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 Tabela przedstawia opis przeznaczenia poszczególnych elementów klawiatury:

,1)250$&-(�35=<325=�'.2:$1(�'2�(/(0(17Ð:��./$:,$785<
OPERATORSKIEJ

NAZWA
ELEMENTU

OPIS PRZEZNACZENIA

Alarm MIN �ZLHFHQLH�GLRG\�V\JQDOL]XMH�Z\VW�SLHQLH�DODUPX�ZDUWR�FL�0,1�LPDOQHM�V\JQDáX�ZHM�FLRZHJR
Alarm MAX �ZLHFHQLH� GLRG\� V\JQDOL]XMH� Z\VW�SLHQLH� DODUPX� ZDUWR�FL� 0$;�\PDOQHM� V\JQDáX

ZHM�FLRZHJR
AUTO �ZLHFHQLH�GLRG\�V\JQDOL]XMH�SUDF
�UHJXODWRUD�Z�WU\ELH�$872���DXWRPDW\F]QHM�UHJXODFML
CAS �ZLHFHQLH� GLRG\� V\JQDOL]XMH� SUDF
� UHJXODWRUD� Z� WU\ELH� &$6� �NDVNDG\�� GZyFK� OXE� ZL
FHM

regulatorów
COM �ZLHFHQLH� GLRG\� V\JQDOL]XMH� SUDF
� UHJXODWRUD� Z� WU\ELH� ZVSyáSUDF\� ]� &20� �NRPSXWHUHP�

QDGU]
GQ\P�SURZDG]�F\P�UHJXODFM
�DXWRPDW\F]Q�
MAN �ZLHFHQLH�GLRG\� V\JQDOL]XMH� SUDF
� UHJXODWRUD�Z� WU\ELH� SUDF\�0$1� �� U
F]QHJR� VWHURZDQLD

Z\M�FLHP�UHJXODWRUD�
IN 6\JQDOL]DFMD�VWDQX�ZHM�FLD�GZXVWDQRZHJR�'�
OUT1 6\JQDOL]DFMD�VWDQX�Z\M�FLD�287�
OUT2 6\JQDOL]DFMD�VWDQX�Z\M�FLD�287�
FAIL 6\JQDOL]DFMD�QLHSUDZLGáRZHM�SUDF\�UHJXODWRUD
OUT   (klawisz 1) �ZLHFHQLH�GLRG\�V\JQDOL]XMH�Z\�ZLHWODQLH�ZDUWR�FL�VWHUXM�FHM�Z\M�FLHP�UHJXODWRUD
PV      (klawisz 1) %UDN��ZLHFHQLD�GLRG\�287�L�63�V\JQDOL]XMH�Z\�ZLHWODQLH�ZDUWR�FL�PLHU]RQHM�39
SP      (klawisz 1) �ZLHFHQLH�GLRG\�V\JQDOL]XMH�Z\�ZLHWODQLH�ZDUWR�FL�]DGDQHM

'ZLH� VWU]DáNL
(klawisz 2)

3U]Há�F]DQLH�WU\EX�SUDF\�$872���&$6���0$1

SET  (klawisz 3) �ZLHFHQLH�GLRG\�V\JQDOL]XMH�SUDF
�Z�WU\ELH�XVWDZLDQLD�WDEHOL�NRQILJXUDF\MQHM��SU]\WU]\PDQLH
NODZLV]D� SRZRGXMH� SU]Há�F]HQLH� GR� WU\EX� SUDF\� UHJXODF\MQHM�� 3RQRZQH� SU]\WU]\PDQLH
NODZLV]D�SRZRGXMH�SU]Há�F]HQLH��GR�SUDF\�XVWDZLDQLD�WDEHOL�NRQILJXUDF\MQHM�

675=$à.$�GR
góry  (klawisz 4)

=ZL
NV]DQLH�ZDUWR�FL�F\IU\�]D]QDF]RQHM�PLJDM�F\P�GROQ\P�NXUVRUHP

675=$à.$� GR
GRáX��(klawisz 5)

=PQLHMV]DQLH�ZDUWR�FL�F\IU\�]D]QDF]RQHM�PLJDM�F\P�GROQ\P�NXUVRUHP

LINIJKA
DIODOWA

:\�ZLHWODQLH�RGFK\áNL�UHJXODFML�OXE�VWRSQLD�Z\VWHURZDQLD�Z\M�FLD�UHJXODF\MQHJR

:<�:,(7/$&= :\�ZLHWODQLH�ZDUWR�FL�DQDORJRZ\FK

1D�Z\�ZLHWODF]X��F\IURZ\P�]GHILQLRZDQH�V��GZD�SROD�
- pole adresu
- pole danych

3ROH� DGUHVX� VWDQRZL�� GZLH� SLHUZV]H� F\IU\� RG� OHZHM� VWURQ\�� 3ROH� GDQ\FK� VWDQRZL�� F]WHU\� GDOV]H� F\IU\�
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,1)250$&-(�:<�:,(7/$1(�3235=(=�:<�:,(7/$&=�&<)52:<
POLE ADRESU POLE DANYCH

cyfry
1,2

Definicja cyfry
3,4,5,

6

Definicja

1_  PV dla regulatora 1 xxxx :DUWR�ü�V\JQDáX�]PLHU]RQHJR�39
1o OUT dla regulatora 1 xxxx :DUWR�ü�V\JQDáX�Z\M�FLRZHJR�287
1c SP dla regulatora 1 xxxx :DUWR�ü�]DGDQD�63
er 6\JQDOL]DFMD�Eá
GX�UHJ�� r125 .RG�Eá
GX
2_  PV dla regulatora 2 xxxx :DUWR�ü�V\JQDáX�]PLHU]RQHJR�39
2o OUT dla regulatora 2 xxxx :DUWR�ü�V\JQDáX�Z\M�FLRZHJR�287
2c SP dla regulatora 2 xxxx :DUWR�ü�]DGDQD�63
er 6\JQDOL]DFMD�Eá
GX�UHJ�� r225 .RG�Eá
GX
3_  PV dla regulatora 3 xxxx :DUWR�ü�V\JQDáX�]PLHU]RQHJR�39
3o OUT dla regulatora 3 xxxx :DUWR�ü�V\JQDáX�Z\M�FLRZHJR�287
3c SP dla regulatora 3 xxxx :DUWR�ü�]DGDQD�63
er 6\JQDOL]DFMD�Eá
GX�UHJ�� r325 .RG�Eá
GX
4_  PV dla regulatora 4 xxxx :DUWR�ü�V\JQDáX�]PLHU]RQHJR�39
4o OUT dla regulatora 4 xxxx :DUWR�ü�V\JQDáX�Z\M�FLRZHJR�287
4c SP dla regulatora 4 xxxx :DUWR�ü�]DGDQD�63

Tryb pracy -
regulacja

er 6\JQDOL]DFMD�Eá
GX�UHJ�� r425 .RG�Eá
GX
Tryb pracy -
konfigurowa
nie

xx adres parametru xxxx ZDUWR�ü�SDUDPHWUX

6.1     Edycja pojedynczego parametru

:� FHOX� ZSURZDG]HQLD� VWUXNWXU\� UHJXODWRUD� QDOH*\� Zá�F]\ü� VWDQ� SUDF\� �3*0�� �SURJUDPRZDQLH�
SRSU]H]� QDFL�QLHFLH� NODZLV]D� ���� �6(7�� QD� WU]\� VHNXQG\�� =PLDQD� VWDQX� SUDF\� ]DV\JQDOL]RZDQD� MHVW
]DSDOHQLHP� VL
� GLRG\� SRG� NODZLV]HP� �6(7��� :V]\VWNLH� ZSURZDG]DQH� SDUDPHWU\� V�� Z\�ZLHWODQH� QD
Z\�ZLHWODF]X� /('�� 3LHUZV]H� GZLH� F\IU\� RG� OHZHM� VWURQ\� Z\�ZLHWODM�� DGUHV� ZSURZDG]DQHJR� SDUDPHWUX�� 1D
SR]RVWDá\FK� F\IUDFK�Z\�ZLHWODQD� MHVW� ZDUWR�ü� SDUDPHWUX�� &\IUD� NWyUHM� ZDUWR�ü�PR*QD� ]PLHQLü� ZVND]\ZDQD
MHVW� SRSU]H]� PLJRWDQLH� GDQHM� F\IU\�� &KF�F� ]ZL
NV]\ü� MHM� ZDUWR�ü� QDOH*\� QDFLVQ�ü� NODZLV]� ���� �VWU]DáND� GR
JyU\���FKF�F�]PQLHMV]\ü�MHM�ZDUWR�ü�QDOH*\�QDFLVQ�ü�NODZLV]�������VWU]DáND�GR�GRáX���.D*GRUD]RZH�QDFL�QLHFLH
NODZLV]\�]H�VWU]DáNDPL�SRZRGXMH�RGSRZLHGQLR�]ZL
NV]HQLH�OXE�]PQLHMV]HQLH�R�MHGHQ�ZVND]\ZDQHM�PLJRWDQLHP
F\IU\�� &KF�F� ]PLHQLü� SR]\FMH� PLJRWDQLD� QDOH*\� NURWNR� QDFLVQ�ü� NODZLV]� ���� �6(7��� 3R]\FMD� PLJRWDQLD
SU]HVXQLH� VL
� R� MHGHQ�Z� SUDZR��:� FHOX�ZSURZDG]HQLD� GRZROQHJR� SDUDPHWUX� QDOH*\� QDMSLHUZ� XVWDZLü� MHJR
DGUHV�� �SLHUZV]H� GZLH� F\IU\� RG� OHZHM� VWURQ\���3R�Z\EUDQLX�DGUHVX� QDOH*\� RSLVDQ�� SRZ\*HM�PHWRG�� XVWDZLü
ZDUWR�ü�SDUDPHWUX��:DUWR�ü�WD�]RVWDQLH�]DSDPL
WDQD�JG\�]PLHQLRQ\�]RVWDQLH�DGUHV�SDUDPHWUX�
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6. 2    3U]\NâDGRZD�HG\FMD�SRMHG\QF]HJR�SDUDPHWUX

1DOH*\�ZSURZDG]Lü�OLF]E
�������SRG�DGUHV����

8:$*$��:�]DSLVLH�SR]\FMD�PLJRF]�FD�MHVW�SRGNUH�ORQD
=QDN��?�R]QDF]D�NODZLV]��VWU]DáND�GR�JyU\�

35=<.á$'2:( 867$:,(1,( 32-('<1&=(*2 3$5$0(758

Klawisz :\�ZLHWODF] Komentarz
SET(3sek) 020.000 Wybór trybu PGM
/\ 030.000 ustawienie adresu
SET 030.000 ustawienie pozycji migotania
SET 030.000

SET 030.000
SET 030.000
SET 030.000

SET 030.000
/\ 130.000 ustawienie adresu
/\ 230.000

SET 230.000 ustawienie pozycji migotania
SET 230.000 adres 23 ustawiony
/\ 231.000 XVWDZLHQLH ZDUWR�FL SDUDPHWUX

/\ 232.000

/\ 233.000
/\ 234.000
/\ 235.000

/\ 236.000
/\ 237.000
/\ 238.000

/\ 239.000
/\ 2310.00 VDPRF]\QQH SU]Há�F]HQLH QD G]LHVL�WNL

/\ 2320.00

/\ 2330.00
/\ 2340.00
/\ 2350.00

/\ 2360.00

/\ 2370.00
/\ 2380.00
/\ 2390.00

/\ 23100.0 VDPRF]\QQH SU]Há�F]HQLH QD VHWNL

SET 23100.0 ustawienie nowej pozycji migotania
/\ 23110.0

/\ 23120.0
SET 23120.0 ustawienie nowej pozycji migotania
/\ 23121.0

/\ 23122.0
/\ 23123.0
SET 23123.0 ustawienie nowej pozycji migotania
/\ 23123.1

/\ 23123.2
/\ 23123.3
/\ 23123.4 parametr ustawiony
SET 23123.4 ustawienie migotania w polu adresu
SET 23123.4
SET 23123.4

/\ 24123.4 ]DSDPL
WDQLH ZDUWR�FL SDUDPHWUX SU]HM�FLH GR QRZHJR DGUHVX
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7.0    STRUKTURA LOGICZNA REGULATORA PID01

5HJXODWRU�3,'���RSHUXMH�QD�QDVW
SXM�F\FK�V\JQDáDFK�RELHNWRZ\FK�

��ZHM�FLD�SRPLDURZH
��Z\M�FLH�SU�GRZH
��Z\M�FLD�SU]HND(QLNRZH

6WUXNWXUD� ORJLF]QD� UHJXODWRUD� SRG]LHORQD� ]RVWDáD� QD� W]Z�� ZDUVWZ\�� 7DEHOD� SU]HGVWDZLD� IXQNFMH
SHáQLRQH�SU]H]�SRV]F]HJyOQH�ZDUVWZ\�

NR
WARSTWY

NAZWA
WARSTWY

)81.&-(�:<.21<:$1(�35=(=�:$567:
 ,/2�ü

TORÓW
PRZETWA
RZANIA

NAZWY
TORÓW
PRZETWA
RZANIA

0 Parametry
generalne

'HILQLRZDQLH� SDUDPHWUyZ� GHILQLXM�F\FK� SRGVWDZRZH� FHFK\
XU]�G]HQLD�

W1
W2
W3

1 :HM�FLD
analogowe

:VW
SQD�REUyEND�DQDORJRZ\FK�V\JQDáyZ�ZHM�FLRZ\FK 4

W4

2 :HM�FLH
dwustanowe

:VW
SQD�REUyEND�ZHM�FLRZHJR�V\JQDáX�GZXVWDQRZHJR 1 IN

A1
A2
A3

3 Algorytmy
SU]HOLF]H�

:\NRQDQLH�SU]HOLF]H��QD�V\JQDáDFK�DQDORJRZ\FK�PRJ�F\FK
E\ü� SREUDQ\FK� ]� GRZROQHM� ZDUVWZ\�� �EH]� V\JQDáyZ
dwustanowych)

4

A4

R1
R2
R3

4 Regulatory :\NRQDQLH� SU]HOLF]H�� Z\NRQXM�F\FK� SURFHV� UHJXODFML� QD
V\JQDáDFK�DQDORJRZ\FK�PRJ�F\FK�E\ü�SREUDQ\FK�]�GRZROQHM
ZDUVWZ\���EH]�V\JQDáyZ�GZXVWDQRZ\FK�

4

R4

5 :\M�FLH
analogowe

*HQHURZDQLH�SU�GRZHJR�V\JQDáX�Z\M�FLRZHJR�QD�SRGVWDZLH
QD� V\JQDáyZ� DQDORJRZ\FK� PRJ�F\FK� E\ü� SREUDQ\FK� ]
GRZROQHM�ZDUVWZ\���EH]�V\JQDáyZ�GZXVWDQRZ\FK�

1 DA

OUT16 :\M�FLH
dwustanowe

*HQHURZDQLH� GZXVWDQRZ\FK� V\JQDáyZ� Z\M�FLRZ\FK� GOD
W\SyZ�Z\M�ü� UHJXODWRUyZ�QLH�Z\NRU]\VWXM�F\FK�DQDORJRZHJR
V\JQDáX�Z\M�FLRZHJR

2

OUT2

7 Skalowanie
torów
analogowych

:SURZDG]DQLH� SDUDPHWUyZ� FKDUDNWHU\]XM�F\FK� WRU\
DQDORJRZH� GOD� VNUDMQ\FK� �PLQ�� PD[�� ZDUWR�FL� RELHNWRZ\FK
ZHM�FLRZ\FK�L�Z\M�FLRZ\FK�V\JQDáyZ�DQDORJRZ\FK
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5\VXQHN�SU]HGVWDZLD�JUDILF]QD�SUH]HQWDFM
�ZHZQ
WU]QHM�VWUXNWXU\�UHJXODWRUD�3,'���

6\JQDá� GR� SRV]F]HJyOQ\FK� ZHM�ü� EORNyZ� PR*H� E\ü� SRGDZDQ\� ]� GRZROQHM� ZDUVWZ\�� 1LH� ZROQR
SRGDZDü� V\JQDáyZ� GZXVWDQRZ\FK� QD� ZHM�FLD� DQDORJRZH� L� RGZURWQLH�� 1DMSURVWV]D� NRQILJXUDFMD� UHJXODWRUD
SRGDMH� V\JQDá� ]
warstwy 1-W1-Y do
warstwy 4-R1-PV, a
QDVW
SQLH� V\JQDá� ]
warstwy 4-R1-OUT do
warstwy 5-DA.

3U]HGVWDZLRQH� SRá�F]HQLH� NRQILJXUXMH� QDMSURVWV]D� VWUXNWXU
� UHJXODWRUD� ]� Z\M�FLHP� FL�Já\P�� 'DOV]H
SU]\NáDG\�NRQILJXURZDQLD�VWUXNWXU\�ZUD]�]�WDEOLFDPL�NRQILJXUDF\MQ\PL�]DZLHUD�UR]G]LDá�11.0

35=<.à$'<�7$%(/�.21),*85$&<-1<&+�5(*8/$725$�3,'��

7.1     Warstwa 0 - parametry ogólne

3DUDPHWU\�RJyOQH�QLH�V��EH]SR�UHGQLR�SU]\SRU]�GNRZDQH�GR�WRUyZ�OXE�ZDUVWZ�SU]HWZDU]DQLD��:SURZDG]RQH
ZDUWR�FL�RSLVXM��SRGVWDZRZH�UHDNFMH�UHJXODWRUD�ZVSyOQH�GOD�ZV]\VWNLFK�ZDUVWZ�
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7.1.1     +DVâR�GRVW�SX

/LF]ED�NWyUD�QDOH*\�SRG�ü�SR�WU]\VHNXQGRZ\P�QDFL�QL
FLX�NODZLV]D�6(7��SU]HM�FLH�]�VWDQX�5(*�QD
3*0��� /LF]E\� QLH� SRGDMH� VL
� JG\� KDVáR�  � ����� �� %á
GQH� SRGDQLH� KDVáD� XQLHPR*OLZLD� GRVW
S� GR� WDEOLF\
konfiguracyjnej.
01 1..9999 +DVâR�EORNXM�FH�GRVW�S�GR�SURJUDPRZDQLD�VWUXNWXU\�UHJXODWRUD

7.1.2     Sterowanie bargrafem

/LQLMND� GLRGRZD� ]ZDQD� GDOHM� EDUJUDIHP� � XPR*OLZLD� RSW\F]Q�� DQDORJRZ�� SUH]HQWDFM
� ZDUWR�FL
F\IURZ\FK���1D�EDUJUDILH�PR*QD�Z\�ZLHWODü�GZLH�LQIRUPDFMH��6WDQ�RGFK\áNL�V\JQDáX�39�RG�ZDUWR�FL�63��RUD]
VWDQ� RWZDUFLD� HOHPHQWX� Z\NRQDZF]HJR� QD� SRGVWDZLH� V\JQDáX� ]ZURWQHJR� LQIRUPXM�FHJR� R� U]HF]\ZLVW\P
SRáR*HQLX�
02 0..100 Sterowanie bargrafem

:� SU]\SDGNX� Z\�ZLHWODQLD� RGFK\áNL� �SDU�� �� ��� QD� Z\�ZLHWODF]X� SRMDZLD� VL
� W]Z�� NXUW\QD�� :
SU]\SDGNX�JG\�RGFK\áND�UHJXODFML�MHVW�EOLVND�]HUD�]DSDOD�VL
�GLRGD�Z��URGNX�OLQLMNL��:�SU]\SDGNX�JG\�RGFK\áND
MHVW�XMHPQD�]DSDáDM��VL
�NROHMQR�GLRG\�SRF]�ZV]\�RG��URGNRZHM�Z�OHZR��SURSRUFMRQDOQLH�GR�ZDUWR�FL�RGFK\áNL�
:� SU]\SDGNX� JG\� RGFK\áND� MHVW� GRGDWQLD� ]DSDáDM�� VL
� NROHMQR� GLRG\� SRF]�ZV]\� RG� �URGNRZHM� Z� SUDZR�
SURSRUFMRQDOQLH�GR�ZDUWR�FL�RGFK\áNL���1D�ZVND]DQLD�RGFK\áNL�ZSá\ZD�SDUDPHWU
R1 R2 R3 R4 :DUWR�ü Funkcja / opis
79 9A B7 CF 1..100 &]XâR�ý�ZVND]D��QD�EDUJUDILH�Z��
,P�OLF]ED�]�SU]HG]LDáX�������MHVW�PQLHMV]D��W\P�F]XáR�ü�EDUJUDIX�MHVW�ZL
NV]D�

:� SU]\SDGNX� Z\�ZLHWODQLD� VWRSQLD� RWZDUFLD� HOHPHQWX� Z\NRQDZF]HJR� �SDU��� �������� QD� EDUJUDILH
]DSDáDM��VL
�NROHMQR�GLRG\�SRF]�ZV]\�RG�OHZHM�VNUDMQHM��SURSRUFMRQDOQLH�GR�ZDUWR�FL�V\JQDáX�VSU]
*HQLD
R1 R2 R3 R4 :DUWR�ü Funkcja / opis
7F A0 - - - - - - 1..4 :HM�FLH�VSU]�+HQLD�]ZURWQHJR�]�HOHPHQWX�Z\NRQDZF]HJR
�]ZURWQHJR� RUD]� ZDUWR�FL� SDU����� ,P� OLF]ED� ]� SU]HG]LDáX� ������ MHVW� PQLHMV]D�� W\P� F]XáR�ü� EDUJUDIX� MHVW
ZL
NV]D�

7.1.3     Sygnalizacja alarmów MIN, MAX

'OD�ND*GHJR�WRUX�ZHM�FLRZHJR�PR*QD�]GHILQLRZDü�ZDUWR�FL�]ZDQH�DODUPDPL�
W1 W2 W3 W4 :DUWR�ü Funkcja / opis
16 21 2C 37 -999..9999

˝
$ODUP� RG� SU]HNURF]HQLD� ZDUWR�FL� PLQLPDOQHM� V\JQDâX� Z
jednostkach fizycznych

17 22 2D 38 -999..9999
˝

$ODUP� RG� SU]HNURF]HQLD� ZDUWR�FL� PDNV\PDOQHM� V\JQDâX� Z
jednostkach fizycznych

NWyU\FK�SU]HNURF]HQLH�SRZRGXMH�]DSDOHQLH�GLRG�0,1�OXE�0$;�RUD]�]DG]LDáDQLH�Z\M�ü
dwustanowych zgodne z definicja  par.3.
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Sposób sygnalizacji alarmu
8ZDJD�� :\M�FLH� 287� �� L� �� ]RVWDQ�� Z\á�F]RQH� Z� FKZLOL� XVW�SLHQLD� RGSRZLHGQLHJR
DODUPX�]�XZ]JO
GQLHQLHP�KLVWHUH]\

0 Alarm sygnalizowany tylko na pulpicie operatora
1 Alarm sygnalizowany na pulpicie operatora

$ODUP�PLQ�ZHM�FLD���]Dá�F]D�Z\M�FLH�287��
$ODUP�PD[�ZHM�FLD���]Dá�F]D�Z\M�FLH�287��

2 Alarm sygnalizowany na pulpicie operatora
$ODUP�PLQ�ZHM�FLD���]Dá�F]D�Z\M�FLH�287��
$ODUP�PD[�ZHM�FLD���]Dá�F]D�Z\M�FLH�287��

3 Alarm sygnalizowany na pulpicie operatora
$ODUP�PLQ�ZHM�FLD���]Dá�F]D�Z\M�FLH�287��
$ODUP�PD[�ZHM�FLD���]Dá�F]D�Z\M�FLH�287��

4 Alarm sygnalizowany na pulpicie operatora
$ODUP�PLQ�ZHM�FLD���]Dá�F]D�Z\M�FLH�287��
$ODUP�PD[�ZHM�FLD���]Dá�F]D�Z\M�FLH�287��

03

5 $ODUP�V\JQDOL]RZDQ\�QD�SXOSLFLH�RSHUDWRUD�L�]Dá�F]RQ\�Z\M�FLH�287���
3RWZLHUG]HQLH�DODUPX�]�SXOSLWX�RSHUDWRUD�,�SRSU]H]�ZHM�FLH�GZXVWDQRZH���
3R�SRWZLHUG]HQLX�DODUPX�Z\M�FLH�287�]RVWDMH�Z\á�F]RQ\�

Alarm na pulpicie operatora oznacza zapalenie diody MIN lub MAX. W przypadku zdefiniowania
DODUPyZ�Z�NLONX�WRUDFK�PR*H�Z\VW�SLü�V\WXDFMD�MHGQRF]HVQHJR�]DSDOHQLD�VL
�GLRG\�0,1�L�0$;�Z�V\WXDFML�JG\
ZDUWR�FL�V\JQDáyZ�ZHM�FLRZ\FK�SU]HNURF]��]GHILQLRZDQH�SURJL�0,1�R�0$;�

7.1.4     1XPHU�VLHFLRZ\�XU]�G]HQLD

:� FHOX� XPR*OLZLHQLD� GRVW
SX� �GOD� ]HZQ
WU]QHJR� V\VWHPX� ]ELHUDQLD� GDQ\FK� 0&6��� ILUP\� ,03$&7
V�F���GR�DNWXDOQ\FK�ZDUWR�FL� �SDUDPHWUyZ�Z�UHJXODWRU]H�SU]HZLG]LDQ\�]RVWDá�V\VWHP�á�F]QR�FL�Z�VWDQGDUG]LH
56�����6WDQGDUG� WHQ�Z\PDJD�QDGDQLD� ND*GHPX� UHJXODWRURZL� SRGá�F]RQHPX�GR�ZVSyOQHM� OLQLL� WUDQVPLV\MQHM
LQG\ZLGXDOQHJR�Z\Uy*QLND�]ZDQHJR��1XPHUHP�VLHFLRZ\P��

Numer sieciowy regulatora
0 Bez transmisji

04

1..32 Numer sieciowy regulatora

7.1.5     $XWRPDW\F]QH�SU]Hâ�F]DQLH�NDQDâyZ

:�SU]\SDGNX�]GHILQLRZDQLD�Z�UHJXODWRU]H�ZL
FHM�QL*�MHGQHJR�WRUX�UHJXODF\MQHJR�5��PR*QD�XUXFKRPLü
RSFM
� VDPRF]\QQHJR� SU]Há�F]DQLD� Z\�ZLHWODQLD� DNWXDOQ\FK� ZDUWR�FL� 39� SRGá�F]RQ\FK� RGSRZLHGQLR� GR
kolejnych torów regulacyjnych.

$XWRPDW\F]QH�SU]Hâ�F]DQLH�NDQDâyZ
0 %H]�SU]Há�F]DQLD

05

1..60 &]DV�Z\�ZLHWODQLD�SRPLDUX
8ZDJD��1D�Z\�ZLHWODF]�F\IURZ\�NLHURZDQH�V��Z\á�F]QLH�ZDUWR�FL�39�]GHILQLRZDQH�Z�ZDUVWZLH����UHJXODWRU\��
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7.1.6     :SURZDG]DQLH�ZDUWR�FL�]DGDQHM�]�NODZLDWXU\

'OD�ND*GHJR�]GHILQLRZDQHJR�WRUX�UHJXODF\MQHJR�SU]\SRU]�GNRZDQH�V��ZDUWR�FL�]DGDQH�63�
R1 R2 R3 R4 :DUWR�ü Funkcja / opis
73 94 B1 C9 -999..9999 :DUWR�ý�]DGDQD�63
:� QRUPDOQ\FK� ZDUXQNDFK� X*\WNRZQLN� ]PLHQLD� ZDUWR�FL� 63� RGSRZLHGQLR� GOD� ND*GHJR� UHJXODWRUD� SRSU]H]
NODZLDWXU
�UHJXODWRUD�

,VWQLHMH�PR*OLZR�ü�]DEORNRZDQLD�WHM�RSFML��
%ORNDGD�ZSURZDG]DQLD�ZDUWR�FL�]DGDQHM�63�]�SXOSLWX�RSHUDWRUD

0 :SURZDG]DQLH�ZDUWR�FL�]DGDQHM�63�]�SXOSLWX�RSHUDWRUD
06

1 =DGDZDQLH�ZDUWR�FL�]DGDQHM�63�W\ONR�Z�WDEOLF\�NRQILJXUDF\MQHM
:� SU]\SDGNX� XDNW\ZQLHQLD� RSFML� EORNDG\�� ZDUWR�ü� ]DGDQD� MHVW� ZSURZDG]DQD� W\ONR� Z� WDEHOL

NRQILJXUDF\MQHM�L�]�NODZLDWXU\�RSHUDWRU�QLH�PR*H�MHM�]PLHQLü�

7.1.7     6\JQDOL]DFMD�DODUPyZ�ZHZQ�WU]Q\FK�SUDF\�UHJXODWRUD

'OD�ND*GHJR�UHJXODWRUD�PR*QD�]GHILQLRZDü�SDUDPHWU\�LQIRUPXM�FH�R�GRSXV]F]DOQHM�ZLHONR�FL�XFK\EX
regulacji.
R1 R2 R3 R4 :DUWR�ü Funkcja / opis
77 98 B5 CD. 1..100 Ograniczenie LO (dolne) uchybu w %
78 99 B6 CE 1..100 Ograniczenie HI (górne) uchybu w %
7A 9B B8 D0 0..100 Histereza alarmu uchybu w %
3U]HNURF]HQLH�GRSXV]F]DOQ\FK�ZDUWR�FL�SRZRGXMH�]DSDOHQLH�GLRG\�)$,/�RUD]�Zá�F]HQLH�EXF]ND�
=DG]LDáDQLH�DODUPyZ�ZHZQ
WU]Q\FK�GHILQLXMH�SDUDPHWU

Sposób sygnalizacji alarmów
0 $ODUP�V\JQDOL]RZDQ\�G(ZL
NLHP�RUD]�Z\�ZLHWOHQLH�NRGX�DODUPX�,�GLRG��)$,/
1 $ODUP�V\JQDOL]RZDQ\�G(ZL
NLHP�,�GLRG��)$,/
2 $ODUP�V\JQDOL]RZDQ\�SRSU]H]�Z\�ZLHWOHQLH�NRGX�DODUPX�,�GLRG��)$,/

07

3 $ODUP�V\JQDOL]RZDQ\�GLRG��)$,/

7.1.8     =HJDU�ZHZQ�WU]Q\�F]DVX�SUDF\

:� UHJXODWRU]H� LVWQLHMH� SURJUDPRZ\� OLF]QLN� F]DVX�� PDM�F\� ]DVWRVRZDQLH� GR� JHQHUDFML� UDSRUWyZ� QD
drukarce. Elementem raportu jest data i godzina wydruku. Parametry
08 0..59 Ustawianie sekund zegara
09 0..59 Ustawianie minut zegara
0A 0..23 Ustawianie godzin zegara
OB 1..31 Ustawianie dnia
OC 1..12 8VWDZLDQLH�PLHVL�FD
OD 0..99 Ustawianie roku
XVWDZLDM��ZHZQ
WU]Q\�SURJUDPRZ\�]HJDU��D�QDVW
SQLH�XO
JDM��DXWRPDW\F]QHM�PRG\ILNDFML�]JRGQLH�]�XSá\ZHP
F]DVX��:�SU]\SDGNX�QLHZ\NRU]\VW\ZDQLD�UDSRUWRZDQLD�SDUDPHWU\�F]DVX�QLH�V��LVWRWQH�
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Uwaga:� :DUWR�FL� SDUDPHWUyZ� XOHJDM�� VDPRF]\QQHPX� Z\]HURZDQLX� SU]\� ]DQLNX� ]DVLODQLD� UHJXODWRUD�
Wymagane jest ponowne ich ustawienie.

7.1.9     Rejestracja parametrów pracy regulatora

:� UHJXODWRU]H� LVWQLHMH� PHFKDQL]P� JHQHURZDQLD� UDSRUWyZ� WHNVWRZ\FK�� :\GUXN� PR*QD� Z\NRQDü� QD
GUXNDUNDFK�Z\SRVD*RQ\FK�Z�LQWHUIDFH�V]HUHJRZH�56�����-HGQRF]H�QLH�]DPDZLDM�F��UHJXODWRU�3,'���QDOH*\
Z\EUDü� Z\NRQDQLH� RSFMRQDOQH� ]� LQWHUIDFHP� 56����� 3RGá�F]HQLH� QDOH*\� Z\NRQDü� VWDQGDUGRZ\P� NDEOHP
RS232. (9pin). Parametr
OE 0..600 s 2GVW�S�F]DVX�NROHMQ\FK�UHMHVWUDFML
GHILQLXMH�RGVW
S�F]DVX�PLHG]\�NROHMQ\PL�Z\GUXNDPL�

7.2     :DUVWZD�����ZHM�FLD�DQDORJRZH

7.2.1     )LOWUDFMD�V\JQDâX�ZHM�FLRZHJR

5]HF]\ZLVW\�V\JQDá�ZHM�FLRZ\�F]
VWR�MHVW�REDUF]RQ\�IOXNWXDFMDPL�ZDUWR�FL�Z\ZRáDQ\PL�SU]H]�V]\ENR
]PLHQLDM�FH�VL
�ZDUXQNL�RELHNWRZH��6\JQDá� WDNL�SRGDQ\�QD�ZHM�FLH� UHJXODWRUD�E
G]LH�SRZRGRZDá�QLHVWDELOQ�
SUDF
� Z\M�FLD� RELHNWRZHJR�� )LOWUDFMD� ZHM�FLRZD� XPR*OLZLD� Z\WáXPLHQLH� IOXNWXDFML� GR� ZDUWR�FL� �UHGQLHM� ]
]DGDQHJR�SU]HG]LDáX�F]DVX�ILOWUDFML
W1 W2 W3 W4 :DUWR�ü Funkcja / opis
12 1D 28 33 0..127 &]DV�ILOWUDFML�V\JQDâX�ZHM�FLRZHJR

7.2.2     -HGQRVWNL�IL]\F]QH�V\JQDâX�ZHM�FLRZHJR

V\JQDá�RELHNWRZ\�SRFKRG]L�]�SU]HWZRUQLND�]DPLHQLDM�FHJR�DNWXDOQD�ZDUWR�ü�F]\QQLND�PLHU]RQHJR�QD
V\JQDá�SU�GRZ\��3U]HWZRUQLN�MHVW�Z\NRQ\ZDQ\�QD�RNUH�ORQ\�]DNUHV�SRPLDURZ\��:�SDUDPHWUDFK
W1 W2 W3 W4 :DUWR�ü Funkcja / opis
13 1E 29 34 -999..9999 :DUWR�ý�PLQLPDOQD�Z�MHGQRVWNDFK�IL]\F]Q\FK
14 1F 2A 35 -999..9999 :DUWR�ý�PDNV\PDOQD�Z�MHGQRVWNDFK�IL]\F]Q\FK
QDOH*\�RNUH�OLü�]DNUHV�SRPLDURZ\�SU]HWZRUQLND�RELHNWRZHJR��1S��SU]HWZRUQLN�PLHU]�F\�FL�QLHQLH�Z\NRQDQ\�QD
]DNUHV�����03D�SRVLDGD�ZDUWR�ü�PLQLPDOQ��Z�MHGQRVWNDFK�IL]\F]Q\FK�����RUD]�PDNV\PDOQ������

7.2.3     $ODUP\�QD�V\JQDâDFK�ZHM�FLRZ\FK

1D�ND*G\P�V\JQDOH�ZHM�FLRZ\P�PR*QD�]GHILQLRZDü�ZDUWR�FL�SURJRZH
W1 W2 W3 W4 :DUWR�ü Funkcja / opis
15 20 2B 36 0..9999 $ODUP� RG� V]\ENR�FL� ]PLDQ� V\JQDâX� Z� MHGQRVWNDFK

fizycznych
16 21 2C 37 -999..9999 $ODUP� RG� SU]HNURF]HQLD� ZDUWR�FL� PLQLPDOQHM� V\JQDâX� Z
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jednostkach fizycznych
17 22 2D 38 -999..9999 $ODUP� RG� SU]HNURF]HQLD� ZDUWR�FL� PDNV\PDOQHM� V\JQDâX� Z

jednostkach fizycznych
NWyU\FK�SU]HNURF]HQLH�SRZRGXMH�]DSDOHQLH�GLRG�0,1�OXE�0$;�RUD]�]DG]LDáDQLH�Z\M�ü�GZXVWDQRZ\FK�]JRGQH�]
definicja
03 0..5 Sposób sygnalizacji alarmu

:�SU]\SDGNX�]GHILQLRZDQLD�DODUPyZ�Z�NLONX�WRUDFK�PR*H�Z\VW�SLü�V\WXDFMD�MHGQRF]HVQHJR�]DSDOHQLD
VL
� GLRG\�0,1� L�0$;�Z� V\WXDFML� JG\�ZDUWR�FL� V\JQDáyZ�ZHM�FLRZ\FK� SU]HNURF]�� ]GHILQLRZDQH� SURJL� 0,1� R
MAX.

7.2.4     )XQNFMH�NRUHNFML�V\JQDâX�ZHM�FLRZHJR

5]HF]\ZLVWH� V\JQDá\� RELHNWRZH� PRJ�� PLHü� FKDUDNWHU� QLHOLQLRZ\� �QS�� WHUPRSDU\�� R� ]QDQ\FK
FKDUDNWHU\VW\NDFK�� 0R*H� UyZQLH*� ]DLVWQLHü� SRWU]HED� ZVW
SQHJR� SU]HVNDORZDQLD� V\JQDáX� ZHM�FLRZHJR�� :
SDUDPHWU]H��RNUH�OD�VL
�VSRVyE�ZVW
SQHJR�SU]HOLF]HQLD�GDQHJR�ZHM�FLD�QD�QRZ\�V\JQDá�SRPLDURZ\�
W1 W2 W3 W4 :DUWR�ü Funkcja / opis

)XQNFMD�SU]HWZDU]DQLD�V\JQDâX�ZHM�FLRZHJR
0 Bez funkcji przetwarzania
1 Y=K1*X+K2
2 Y=K1*(1-X)+K2
3 Y=K1*SQRT(X)+K2
4 Y=K1*(X** )+K2
5 Y=K1*SQRT((X**3))+K2
6 Y=K1*SQRT((X**5))+K2
7 Y=SQRT(K1*X+K 2)
8 Y=K1*100%
9 Linearyzacja PT100
10 Linearyzacja termopary K
11 Linearyzacja termopary J
12 Rezerwa

19 24 2F 3A

13 Rezerwa

8*\WH�ZVSyáF]\QQLNL�.���.��GHILQLRZDQH�6$�Z�SDUDPHWUDFK

W1 W2 W3 W4 :DUWR�ü Funkcja / opis
1A 25 30 3B -9.99..9.99 :VSyâF]\QQLN�.��IXQNFML�SU]HWZDU]DQLD
1B 26 31 3C -9.99..9.99 :VSyâF]\QQLN�.��IXQNFML�SU]HWZDU]DQLD

Oznaczenia:
SQRT - pierwiastek kwadratowy
X** ��ZDUWR�ü�;�SRGQLHVLRQD�GR�NZDGUDWX
X**5 ��ZDUWR�ü�;�SRGQLHVLRQD�GR��SRW
JL
Linearyzacja  �� Z\EyU� FKDUDNWHU\VW\NL� NRU\JXM�FHM� V\JQDá� ]� QLHOLQLRZHJR� SU]HWZRUQLND� SRPLDURZHJR

termoparowego lub rezystancyjnego.

:�Z\QLNX�G]LDáDQLD�SU]HOLF]HQLD�V\JQDá�ZLG]LDQ\�SU]H]�QDVW
SQH�ZDUVWZ\�MHVW�MX*�VNRU\JRZDQ\�
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7.2.5     1HJDFMD�V\JQDâX�ZHM�FLRZHJR

1HJDFMD�V\JQDáX�ZHM�FLRZHJR�VSRZRGXMH��SU]HOLF]HQLH�V\JQDáX�ZHGáXJ�QDVW
SXM�FHM�]DVDG\�
PLQLPDOQHM�ZDUWR�FL�SU�GX�ZHM�FLRZHJR�]RVWDQLH�SU]\SRU]�GNRZDQD�PD[��ZDUWR�ü�Z�MHGQRVWNDFK�IL]\F]Q\FK�
'OD�PDNV\PDOQHM�ZDUWR�FL�SU�GX�ZHM�FLRZHJR�]RVWDQLH�SU]\SRU]�GNRZDQD��PLQLPDOQD�ZDUWR�ü�Z�MHGQRVWNDFK
IL]\F]Q\FK��6WDQ\�SR�UHGQLH�V��Z\OLF]DQH�RGSRZLHGQLR�ZHGáXJ�]DVDG\�< ���[�VNDOD�JG]LH�;�^����`�
W1 W2 W3 W4 :DUWR�ü Funkcja / opis

)XQNFMD�QHJDFML�ZHM�FLD
0 Y=X

1C 27 32 3D

1 Y=1-X

7.3     :DUVWZD�����ZHM�FLH�GZXVWDQRZH

5HJXODWRU� MHVW� Z\SRVD*RQ\� Z� SRMHG\QF]H� ZHM�FLH� GZXVWDQRZH�� =D� SRPRF�� WHJR� ZHM�FLD� PR*QD
]HZQ
WU]Q\P� V\JQDáHP� SU]Há�F]\ü� UHJXODWRU� ]� WU\EX� $872� Z� WU\E� 0$1� ]� MHGQRF]HVQ\P� Z\PXV]HQLHP
]HURZHJR� Z\VWHURZDQLH� Z\M�FLD�� 3R� SRQRZQ\P� SRMDZLHQLX� VL
� V\JQDáX� UHJXODWRU� SR]RVWDMH� Z� WU\ELH� 0$1�
6WDQ�ZHM�FLD�GZXVWDQRZHJR�PR*QD�SURJUDPRZR�]DQHJRZDü�

3E 0..127 6WDâD�ILOWUDFML
/RJLND�ZHM�FLD

0 :HM�FLH�QRUPDOQH
3F

1 :HM�FLH�]DQHJRZDQH

:SURZDG]HQLH�ILOWUDFML�ZHM�FLD�XPR*OLZLD�XVXQL
FLH�NUyWNRWUZDá\FK�]DQLNyZ�V\JQDáX�
:HM�FLH�PR*QD�Z\NRU]\VWDü�QS��GR�NRQWUROL�]HZQ
WU]QHJR�XU]�G]HQLD�NWyUHJR�SUDFD�MHVW�QLH]E
GQD�GR

X]\VNDQLD� SUDZLGáRZHM� SUDF\� RELHNWX�� :� SU]\SDGNX� ]DQLNX� V\JQDáX� ]� XU]�G]HQLD� ]HZQ
WU]QHJR� QDVW�SL
Z\á�F]HQLH�UHJXODWRUD�ZUD]�]�]DWU]\PDQLHP�XU]�G]HQLD�Z\NRQDZF]HJR�

7.4     Warstwa 3 - algorytmy

:DUVWZD� DOJRU\WPyZ� XPR*OLZLD� Z\NRQDQLH� SU]HOLF]H�� QD� V\JQDáDFK� DQDORJRZ\FK�� 0R*H� PLHü� WR
]DVWRVRZDQLH� GR� Z\OLF]HQLD� QRZHM� ZDUWR�FL� V\JQDáX� � NWyU\� ]RVWDQLH� SRGDQ\� GR� QDVW
SQHM� ZDUVWZ\� �
3U]\NáDGRZR�GOD�UHJXODWRUD�VWRVXQNX�GZyFK�V\JQDáyZ�QDOH*\�ZVW
SQLH�Z\NRQDü�RSHUDFM
�SRG]LHOHQLD�MHGQHJR
V\JQDáX�SU]H]�GUXJL�L�Z\QLN�SRG�ü�QD�ZHM�FLH�39�UHJXODWRUD��'UyGáHP�V\JQDáX�ZHM�FLRZHJR�GR�REOLF]H��PRJ�
E\ü�ZHM�FLD�DQDORJRZH�OXE�GRZROQH�LQQH�ZDUVWZ\��DOJRU\WP\��UHJXODWRU\��

:DUVWZD�DOJRU\WPyZ�XPR*OLZLD�]GHILQLRZDQLH�F]WHUHFK�SU]HOLF]H��DU\WPHW\F]Q\FK�

%ORNL� SU]HOLF]HQLRZH� SRVLDGDM�� GZD�ZHM�FLD� ;��� ;�� L� Z\M�FLH� <�� 6\JQDá� ;��� ;���:� FHOX� RNUH�OHQLD
(UyGáD�V\JQDáX�QDOH*\�SRGDü�QXPHU�ZDUVWZ\��RUD]�QXPHU� WRUX�Z�GDQHM�ZDUVWZLH��:VSyáF]\QQLNL� �GR� UyZQD�
umieszczone SA jako parametry "K1, K2".
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7.4.1     .RQILJXURZDQLH�)UyGHâ�V\JQDâyZ�ZHM�FLRZ\FK

'OD� ND*GHJR� EORNX� DOJRU\WPyZ�QDOH*\� ]GHILQLRZDü� (UyGáR� V\JQDáyZ�ZHM�FLRZ\FK�
'R��ND*GHJR�EORNX�ZFKRG]��GZD�V\JQDá\�;��L�;���:�QLHNWyU\FK�SU]\SDGNDFK�PR*H
E\ü�Z\NRU]\VW\ZDQ\�W\ONR�MHGHQ�V\JQDá�ZHM�FLRZ\�

'OD�V\JQDáX�;��QDOH*\�RNUH�OLü�QDVW
SXM�FH�SDUDPHWU\�
A1 A2 A3 A4 :DUWR�ü Funkcja / opis

1U�ZDUVWZ\�)UyGâD�V\JQDâX�;�
1 :HM�FLH�DQDORJRZH
2 Adres zabroniony
3 Algorytmy
4 Regulatory

40 48 50 58

5 :\M�FLH�DQDORJRZH
41 49 51 59 1..4 1U�NDQDâX�V\JQDâX�Z�ZDUVWZLH�;�

'OD�V\JQDáX�;��QDOH*\�]GHILQLRZDü�QDVW
SXM�FH�SDUDPHWU\�
A1 A2 A3 A4 :DUWR�ü Funkcja / opis

1U�ZDUVWZ\�)UyGâD�V\JQDâX�;�
1 :HM�FLH�DQDORJRZH
2 Adres zabroniony
3 Algorytmy
4 Regulatory

42 4A 52 5A

5 :\M�FLH�DQDORJRZH
43 4B 53 5B 1..4 1U�NDQDâX�V\JQDâX�Z�ZDUVWZLH�;�

7.4.2     AlgRU\WP\�SU]HOLF]H�

3R� ]GHILQLRZDQLX� (UyGHá� V\JQDáyZ� ZDUVWZD� DOJRU\WPyZ� PR*H� Z\NRQDü� QDVW
SXM�FH� SU]HOLF]HQLD
arytmetyczne:
A1 A2 A3 A4 :DUWR�ü Funkcja / opis

�$OJRU\WP�SU]HWZDU]DQLD�V\JQDâyZ�;���;�
0 Y=X1
1 Y=K2+(K1*X1+X2)/(K1+1)
2 Y=K2+(K1*X1-X2+1)/(K1+1)
3 Y=K1*X1*X2+K2
4 Y=K1*X1/X2+K2
5 Y=max(X1, X2)
6 Y=min(X1, X2)
7 Y=K1*X1+X2+K2
8 Y=K1*X1-X2+K2

44 4C 54 5C

9 Y=Y+K1*(X1'-X1)
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:VSyáF]\QQLNL�GR�REOLF]H��SU]H]�ZDUVWZ
�DOJRU\WPyZ�QDOH*\�XPLH�FLü�Z�SDUDPHWUDFK�
A1 A2 A3 A4 :DUWR�ü Funkcja / opis
23 4D 55 5D -9.99..9.99 :VSyâF]\QQLN�.��IXQNFML�SU]HWZDU]DQLD
46 4E 56 5E -9.99..9.99 :VSyâF]\QQLN�.��IXQNFML�SU]HWZDU]DQLD

3U]\NáDG�NRQILJXURZDQLD�UHJXODWRUD�VWRVXQNX�GZyFK�ZDUWR�FL�]�Z\NRU]\VWDQLHP�ZDUVWZ\�DOJRU\WPyZ
]DZLHUD�UR]G]LDá��3U]\NáDGRZH�NRQILJXUDFMH�UHJXODWRUD�3,'���

7.5     Warstwa 4 - regulatory

:DUVWZD� UHJXODWRUyZ� Z\NRQXMH� REOLF]HQLD� ]ZL�]DQH� ]� SURZDG]HQLHP� SURFHVyZ� UHJXODFML�� 'UyGáD
V\JQDáyZ�PRJ��SRFKRG]Lü�]�GRZROQHM�ZDUVWZ\�V\JQDáyZ�DQDORJRZ\FK��.D*G\�]�F]WHUHFK�EORNyZ�UHJXODWRUyZ
SRVLDGD�ZHM�FLH�ZDUWR�FL�]PLHU]RQHM�39��ZHM�FLH�ZDUWR�FL�]DGDQHM�63��Z\M�FLH�V\JQDáX�UHJXODF\MQHJR�287�

:�QDMSURVWV]HM� NRQILJXUDFML� UHJXODWRUD� V\JQDá� 39� SRELHUDQ\� MHVW� ]�ZDUVWZ\� �� �ZHM�FLD� DQDORJRZH�� �
V\JQDá�287�SRGDZDQ\�MHVW�GR�ZDUVWZ\����Z\M�FLH�SU�GRZH��

7.5.1     (UyGâD�V\JQDâyZ�ZHM�FLRZ\FK

%ORNL�UHJXODWRUyZ�Z\PDJDM��SRGDQLD�GZyFK�V\JQDáyZ�ZHM�FLRZ\FK��63�L�39���RUD]�SU]HND]XM��GDOHM
MHGHQ�V\JQDá�Z\M�FLRZ\��287��

'UyGáR�V\JQDáyZ��ZDUWR�FL�]PLHU]RQHM�QD�RELHNFLH�39��GHILQLRZDQH�MHVW�SU]H]�QDVW
SXM�FH�SDUDPHWU\�

R1 R2 R3 R4 :DUWR�ü Funkcja / opis
1U�ZDUVWZ\�)UyGâD�V\JQDâX�39��ZDUWR�ý�]PLHU]RQD�

1 :HM�FLD�DQDORJRZH
2 Adres zabroniony
3 Algorytmy
4 Regulatory

60 81 A2 BA

5 :\M�FLH�DQDORJRZH
61 82 A3 BB 1..4 1XPHU�WRUX�V\JQDâX�Z�ZDUVWZLH�39

'UyGáR�V\JQDáyZ��ZDUWR�FL�]DGDQHM��63�GHILQLRZDQH�MHVW�SU]H]�QDVW
SXM�FH�SDUDPHWU\�

R1 R2 R3 R4 :DUWR�ü Funkcja / opis
1U�ZDUVWZ\�)UyGâD�V\JQDâX�63��ZDUWR�ý�]DGDQD�

0 Tabela konfiguracji par. 73, 94, B1, C9 (bez kaskady)
1 :HM�FLH�DQDORJRZH
2 Adres zabroniony
3 Algorytmy
4 Regulatory

62 83 A4 BC

5 :\M�FLH�DQDORJRZH
63 84 A5 BD 1..4 1XPHU�WRUX�V\JQDâX�Z�ZDUVWZLH�63
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7.5.2     Jednostki fizyczne

:�FHOX�Z\�ZLHWOHQLD�QD�Z\�ZLHWODF]X�ZDUWR�FL�V\JQDáX�Z�U]HF]\ZLVW\FK�MHGQRVWNDFK�IL]\F]Q\FK�QDOH*\
]GHILQLRZDü�QDVW
SXM�FH�SDUDPHWU\�

R1 R2 R3 R4 :DUWR�ü Funkcja / opis
64 85 A6 BE :DUWR�ý�PLQ��Z�MHGQRVWNDFK�IL]\F]Q\FK
65 86 A7 BF :DUWR�ý�PD[��Z�MHGQRVWNDFK�IL]\F]Q\FK

Jednostki fizyczne zdefiniowane w parametrach:
R1 R2 R3 R4 :DUWR�ü Funkcja / opis
13 1E 29 34 -999..9999 :DUWR�ý�PLQLPDOQD�Z�MHGQRVWNDFK�IL]\F]Q\FK
14 1F 2A 35 -999..9999 :DUWR�ý�PDNV\PDOQD�Z�MHGQRVWNDFK�IL]\F]Q\FK

GRW\F]��Z\á�F]QLH�ZDUVWZ\���L�V��Z\NRU]\VW\ZDQH�GR�JHQHURZDQLD�DODUPyZ�0,1��0$;��
1DMF]
�FLHM�Z�REX�WDEHODFK�ZSLVXMH�VL
�WH�VDPH�]DNUHV\�MHGQRVWHN�IL]\F]Q\FK�

7.5.3     Typy algorytmów regulacji

:�UHJXODWRU]H�]DLPSOHPHQWRZDQR�V]HUHJ�DOJRU\WPyZ�UHJXODFML��8PR*OLZLD�WR�GRSDVRZDQLH�UHJXODWRUD
GR�ZL
NV]R�FL�VSRW\NDQ\FK�RELHNWyZ���2SLV\�SRV]F]HJyOQ\FK�W\SyZ�UHJXODFML�]QDMGXM��VL
�Z�UR]G]LDOH�7.9

Algorytmy regulacji��:�FHOX�Z\EUDQLD�W\SX�DOJRU\WPX�UHJXODFML�QDOH*\�XVWDZLü�QDVW
SXM�FH�SDUDPHWU\�

R1 R2 R3 R4 :DUWR�ü Funkcja / opis
Typ regulatora

1 PID - Normal
2 PID - Ratio
3 PID - Autoratio
4 PID - Autobias
5 P - Z punktem pracy
6-10 Rezerwa
11 PID 1 - Nieliniowy
12 PID 1 - Nieliniowy ratio
13 PID 1 - Nieliniowy autoratio
14 PID 1 - Nieliniowy autobias
15 P1 - Nieliniowy z punktem pracy

67 88 A8 C0

16-20 Rezerwa
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R1 R2 R3 R4 :DUWR�ü Funkcja / opis
21 PID2 - Nieliniowy
22 PID 2- Nieliniowy ratio
23 PID 2- Nieliniowy autoratio
24 PID 2- Nieliniowy autobias
25-30 Rezerwa
31 3,'���1RUPDO�]�VWUHI��QLHF]XáR�FL
32 3,'���5DWLR�]�VWUHI��QLHF]XáR�FL
33 3,'���$XWRUDWLR�]�VWUHI��QLHF]XáR�FL
34 3,'���$XWRELDV�]�VWUHI��QLHF]XáR�FL
35-40 Rezerwa

7.5.4     Parametry regulatora

'OD� ND*GHJR� W\SX� UHJXODWRUD�QDOH*\� ]GHILQLRZDü�SDUDPHWU\� � FKDUDNWHU\]XM�FH� RGSRZLHG(� UHJXODWRUD
QD�]PLDQ\�V\JQDáX�ZHM�FLRZHJR�39��6��WR�SDUDPHWU\�3���,��'�

 W przypadku gdy RGFK\áND�UHJXODFML� MHVW�ZL�NV]D od zadanej� L�V��XVWDZLRQH�DGDSWDF\MQH�SDUDPHWU\
regulacji (R� SRGM�FLX� DNFML� SU]Hâ�F]HQLD� GHF\GXMH� XVWDZLHQLH� SDUDPHWUX� 3� DGDSWDF\MQHJR� 3�!��
QDVW
SXMH�ZHZQ
WU]QH�SU]Há�F]HQLH�SDUDPHWUyZ�UHJXODWRUD�QD�SDUDPHWU\�DGDSWDF\MQH�GR�F]DVX�JG\�RGFK\áND
UHJXODFML�QLH�ZHMG]LH�Z�GRSXV]F]DOQ\�SU]HG]LDá�
R1 R2 R3 R4 :DUWR�ü Funkcja / opis
6D 8E AB C3 0..99.99 Wzmocnienie P.
6E 8F AC C4 0..99.99 Wzmocnienie P. regulatora adaptacyjnego
6F 90 AD C5 0..9999 Czas zdwojenia I
70 91 AE C6 0..9999 Czas zdwojenia I regulatora adaptacyjnego
71 92 AF C7 0..9999 Czas wyprzedzenia D
72 93 B0 C8 0.9999 Czas wyprzedzenia D regulatora adaptacyjnego
73 94 B1 C9 -999..9999 :DUWR�ý�]DGDQD�63
74 95 B2 CA 0.1…9.999 Ratio
75 96 B3 CB -999..9999 Bias

.LHUXQHN�G]LDáDQLD�RNUH�OD�FKDUDNWHU�]PLDQ�Z\M�FLD�UHJXODWRUD�

.LHUXQHN� UHZHUV\MQ\� SRZRGXMH� ]PQLHMV]DQLH� VL
� Z\VWHURZDQLD� Z\M�FLD� UHJXODF\MQHJR� Z�PLDU
� ]EOL*DQLD� VL

ZDUWR�FL�39�GR�ZDUWR�FL��63����39�63�
.LHUXQHN�ZSURVW�SRZRGXMH�]ZL
NV]DQLH�VL
�Z\VWHURZDQLD�Z\M�FLD�UHJXODF\MQHJR�Z�PLDU
�]EOL*DQLD�VL
�ZDUWR�FL
39�GR�ZDUWR�FL��63���39�63�

R1 R2 R3 R4 :DUWR�ü Funkcja / opis
.LHUXQHN�G]LDâDQLD

- 1 Rewersyjny
 1 Wprost

76 97 B4 CC

 0 :DUWR�ü�]DEURQLRQD
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7.5.5     �OHG]HQLH�V\JQDâX�39�SU]H]�63���EH]XGHU]HQLRZH�SU]Hâ�F]HQLH�0$1��$872

:� FHOX� Sá\QQHJR� SU]HM�FLD� VWHURZDQLD� ]� WU\EX� 0$1� GR� $872� LVWQLHMH� PR*OLZR�ü� VDPRF]\QQHJR
SU]HSLVDQLD� DNWXDOQHM�ZDUWR�FL� V\JQDáX� 39� GR�63��:� V\WXDFML� JG\�Z� WU\ELH�0$1� U
F]QLH� VWHUXM�F�Z\M�FLHP
287� � RVL�JQL
WR� VWDELOQD� SUDF
� RELHNWX�� SU]Há�F]HQLH� Z� WU\E� $872� QLH� VSRZRGXMH� JZDáWRZQHM� ]PLDQ\
Z\VWHURZDQLD� Z\M�FLD� 287�� 1DOH*\� MHGQDN� SDPL
WDü� L*� ND*GRUD]RZH� SU]Há�F]HQLH� 0$1� $872� SRZRGXMH
ZSLVDQLH�QRZHM�ZDUWR�FL�63��XWUDWD�ZDUWR�FL�63�]�SRSU]HGQLHJR�VWDQX�$872��

R1 R2 R3 R4 :DUWR�ü Funkcja / opis
:VND)QLN��OHG]HQLD�V\JQDâX�39�SU]H]�63�SU]\�SUDF\�0$1�

0 %H]��OHG]HQLD�39
6B 8C A9 C1

1 =H��OHG]HQLHP�39
:VND)QLN��OHG]HQLD�GOD�NDVNDG\

0 %H]��OHG]HQLD
6C 8D AA C2

1 =��OHG]HQLHP

7.5.6     Alarmy od uchybów regulacji

'OD�V\JQDOL]RZDQLD�MDNR�FL�UHJXODFML�ZSURZDG]RQR�GZD�DODUP\�RG�ZDUWR�FL�XFK\EX�UHJXODFML��$ODUP\
WH�Z\VWHURZXM��MHG\QLH�GLRG
�)$,/���3U]HNURF]HQLH�GRSXV]F]DOQHJR�XFK\EX�UHJXODFML�VSRZRGXMH�]D�ZLHFHQLH
GLRG\��$ODUP�RNUH�OD�VL
�Z�SURFHQWDFK�]DNUHVX�FDáHJR�]DNUHVX�SRPLDURZHJR�

R1 R2 R3 R4 :DUWR�ü Funkcja / opis
77 98 B5 CD. 1..100 Ograniczenie LO (dolne) uchybu w %
78 99 B6 CE 1..100 Ograniczenie HI (górne) uchybu w %

7.5.7     Wskazania na bargrafie

&]XáR�ü�ZVND]D��XFK\EX�UHJXODFML�QD�EDUJUDILH�RNUH�ODM��SDUDPHWU\�

R1 R2 R3 R4 :DUWR�ü Funkcja / opis
79 9A B7 CF 1..100 &]XâR�ý�ZVND]D��QD�EDUJUDILH�Z��

1S��8VWDZLHQLH�ZDUWR�FL�  ��SRZRGXMH�GX*H� ]PLDQ\�QD�Z\�ZLHWODF]X�GLRGRZ\P� �OLQLMND�� MX*� SU]\� QLHZLHONLFK
uchybach regulacji.
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7.5.8     7\S\�Z\M�ý�UHJXODF\MQ\FK

6\JQDá�Z\M�FLRZ\� ]� UHJXODWRUyZ�PR*QD�SRGDü� QD�Z\M�FLH� DQDORJRZH� ]DPLHQLDM�FH�287� QD� SU�G� ]
SU]HG]LDáX������P$�OXE�QD�Z\M�FLD�GZXVWDQRZH�R�QDVW
SXM�F\FK�FKDUDNWHU\VW\NDFK�

R1 R2 R3 R4 :DUWR�ü Funkcja / opis
7\S�Z\M�FLD�UHJXODWRUD

0 5HJXODWRU�]�Z\M�FLHP�FL�Já\P
1 5HJXODWRU�]�Z\M�FLHP�GZXSRáR*HQLRZ\P
2 5HJXODWRU�]�Z\M�FLHP�WUyMSRáR*HQLRZ\P
3 5HJXODWRU� ]� Z\M�FLHP� WUyMSRáR*HQLRZ\P� ,� V\JQDáHP� VSU]
*HQLD

zwrotnego z elementu wykonawczego

66 87 - - - - - -

4 5HJXODWRU�]�Z\M�FLHP�NURNRZ\P

'OD� VWHURZDQLD� GZXSRáR*HQLRZHJR� QD� MHGQ\P� ]� Z\M�FLX� GZXVWDQRZ\P� SRMDZLD� VL
� V\JQDá� R
Z\SHáQLHQLX�SURSRUFMRQDOQ\P�GR�ZDUWR�FL�287�
'OD� VWHURZDQLD� WUyMSRáR*HQLRZHJR� QD� MHGQ\P� ]� Z\M�ü� GZXVWDQRZ\FK� SRMDZLD� VL
� V\JQDá� R� Z\SHáQLHQLX
SURSRUFMRQDOQ\P�GR�ZDUWR�FL�287��:\EyU�DNW\ZQHJR�Z\M�FLD� MHVW�GRNRQ\ZDQ\�QD�SRGVWDZLH�]QDNX�RGFK\áNL
regulacji.

'OD� VWHURZDQLD� NURNRZHJR� QD� MHGQ\P� ]� Z\M�ü� GZXVWDQRZ\FK� SRMDZLD� VL
� V\JQDá� R� F]DVLH� WUZDQLD
SURSRUFMRQDOQ\P�GR�LORF]\QX�ZDUWR�FL�RGFK\áNL� L�F]DVX�LQWHJUDFML��:\EyU�DNW\ZQHJR�Z\M�FLD� MHVW�GRNRQ\ZDQ\
QD�SRGVWDZLH�]QDNX�RGFK\áNL�UHJXODFML�

7.5.9     3U]\SRU]�GNRZDQLH��Z\M�ý�GZXVWDQRZ\FK�GR�Z\M�ý�UHJXODWRUyZ

'OD� VWHURZDQLD� GZX� L� WUyMSRáR*HQLRZHJR� QDOH*\� RNUH�OLü� QXPHU\� Z\M�ü� GZXVWDQRZ\FK� ]Dá�F]DQ\FK
przez dany regulator.

R1 R2 R3 R4 :DUWR�ü Funkcja / opis
69 8A - - - - - - 1..2 :\M�FLH�287�
6A 8B - - - - - - 1..2 :\M�FLH�287�

7.5.10   �3DUDPHWU\�SUDF\�Z\M�ý�GZXVWDQRZ\FK

'OD�VWHURZDQLD�GZXVWDQRZHJR�QDOH*\�RNUH�OLü�SDUDPHWU\�LPSXOVyZ�
&]DV� LQWHJUDFML� GOD� Z\M�FLD� GZX� L� WUyMSRáR*HQLRZHJR� GHILQLRZDQ\� MHVW� MDNR� VXPD� F]DVX� �]Dá�F]RQ\�� L
�Z\á�F]RQ\��GOD�SRMHG\QF]HJR�F\NOX�VWHURZDQLD��5HJXODWRU�SRSU]H]�]PLDQ
�Z\SHáQLHQLD�SU]HELHJX�X]\VNXMH
RGG]LDá\ZDQLH�QD�RELHNW�

&]DV� LQWHJUDFML� GOD� VWHURZDQLD� NURNRZHJR� MHVW� F]DVHP� SU]HM�FLD� HOHPHQWX� Z\NRQDZF]HJR� ]� VWDQX
FDáNRZLFLH�]DPNQL
W\�GR�FDáNRZLFLH�RWZDUW\���OXE�RGZURWQLH�
0LQ��F]DV�Zá�F]HQLD�RNUH�OD�PLQLPDOQ\�F]DV�]Dá�F]HQLD�Z\M�FLD�GZXVWDQRZHJR�
0LQ�� F]DV� Z\á�F]HQLD� RNUH�OD� PLQLPDOQ\� F]DV� SU]HUZ\� SRPL
G]\� NROHMQ\PL� ]Dá�F]HQLDPL� Z\M�FLD
dwustanowego.
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R1 R2 R3 R4 :DUWR�ü Funkcja / opis
7C 9D - - - - - - 0..9999 &]DV�LQWHJUDWRUD�GOD�Z\M�ý�GZX�,�WUyMVWDQRZ\FK
7D 9E - - - - - - 0..100 0LQLPDOQ\�F]DV�Zâ�F]HQLD�VLâRZQLND
7E 9F - - - - - - 0..100 0LQLPDOQ\�F]DV�Z\â�F]HQLD�VLâRZQLND

7.5.11   6\JQDâ�VSU]�+HQLD�]ZURWQHJR�]�HOHPHQWX�Z\NRQDZF]HJR

6\JQDá� VSU]
*HQLD� ]ZURWQHJR� SRGDMH� DNWXDOQ�� SR]\FM
� HOHPHQWX� Z\NRQDZF]HJR�� 1D� SRGVWDZLH
SR]\FML�L�ZDUWR�FL�287�UHJXODWRU�RGSRZLHGQLR�]Dá�F]D�Z\M�FLD�GZXVWDQRZH�

R1 R2 R3 R4 :DUWR�ü Funkcja / opis
7F A0 - - - - - - 1..4 :HM�FLH�VSU]�+HQLD�]ZURWQHJR�]�HOHPHQWX�Z\NRQDZF]HJR

7.5.12   6WDQ�SUDF\�UHJXODWRUD�SR�Zâ�F]HQLX�]DVLODQLD

2NUH�OHQLH� UHDNFML� UHJXODWRUD�QD�SRGDQLH� ]DVLODQLD�� �5HJXODWRU� SR�Zá�F]HQLX�PR*H�QLH�SRGHMPRZDü
VWHURZDQLD�������OXE�SRZUyFLü�GR�VWDQX�SUDF\��DXWR�OXE�PDQ��]�SU]HG�RVWDWQLHJR�]DQLNX�]DVLODQLD�����

R1 R2 R3 R4 :DUWR�ü Funkcja / opis
Rodzaj pracy po zaniku zasilania

0 0$1���SUDFD�Z�WU\ELH�0$1�SR�Zá�F]HQLX�]DVLODQLD
80 A1 B9 D1

1 Praca w trybie z przed zaniku zasilania

7.6     :DUVWZD�����Z\M�FLH�DQDORJRZH

:�SU]\SDGNX�Z\EUDQLD�UHJXODWRUD�]�Z\M�FLHP�FL�Já\P�V\JQDá�287�NLHURZDQ\�MHVW�QD�Z\M�FLH�SU�GRZH
L�SRZRGXMH�Z\WZRU]HQLH�SU�GX�]�SU]HG]LDáX������P$�SURSRUFMRQDOQHJR�GR�ZDUWR�FL�287�

7.6.1     (UyGâR�V\JQDâX�VWHUXM�FHJR

6\JQDá�SRGDZDQ\�QD�Z\M�FLH�DQDORJRZH�PR*H�SRFKRG]Lü�]�GRZROQHJR�NDQDáX�Z�GRZROQHM�ZDUVWZLH�
1DMF]
�FLHM�(UyGáHP�V\JQDáX�MHVW�Z\M�FLH�UHJXODWRUD���:DUVWZD���

D2 1..5 1XPHU�ZDUVWZ\�)UyGâD�V\JQDâX
D3 1..2 1XPHU�WRUX�)UyGâD�V\JQDâX
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7.6.2     =DNUHV�Z\VWHURZDQLD�Z\M�FLD�DQDORJRZHJR

6WDQGDUGRZR� ZDUWR�ü� Z\VWHURZDQLD� PLQ ��� PD[ ����� � 7DNLH� XVWDZLHQLH� SDUDPHWUyZ� SRZRGXMH
]PLDQ\� SU�GX� Z� SU]HG]LDOH� ����� P$�� � ,VWQLHM�� � SU]\SDGNL� JG\� SRWU]HEQH� MHVW� GROQH� L� JyUQH� RJUDQLF]HQLH
ZDUWR�FL�SU�GX�
�1S��8VWDZLHQLH�:DUWR�FL�PLQ ����PD[ ���SRZRGXMH�]PLDQ\�SU�GX�Z�SU]HG]LDOH�����P$������P$�

D4 0..100 :DUWR�ý�PLQLPDOQD�Z\VWHURZDQLD�Z\M�FLD
D5 0..100 :DUWR�ý�PDNV\PDOQD�Z\VWHURZDQLD�Z\M�FLD

7.6.3     6WDQ�Z\M�FLD�DQDORJRZHJR�SR�Zâ�F]HQLX�]DVLODQLD

:� FHOX� SU]\�SLHV]HQLD� SUDF\� UHJXODWRUD� SR� ]DQLNX� ]DVLODQLD� ZSURZDG]D� VL
� SRF]�WNRZD� ZDUWR�ü
Z\VWHURZDQLD�Z\M�FLD�Z�PRPHQFLH�Zá�F]HQLD�]DVLODQLD��:DUWR�ü�SRF]�WNRZ��QDOH*\�GREUDü�GR�ZLDGF]DOQLH�
1DMOHSLHM� JG\� MHVW� WR� ZDUWR�ü� Z\VWHURZDQLD� � Z\M�FLD� � SU]\� VWDELOQHM� SUDF\� � UHJXODWRUD�� �]HURZHM� RGFK\áFH
regulacji)
D7 0..100 :DUWR�ý�Z\VWHURZDQLD�Z\M�FLD�SR�XUXFKRPLHQLX�UHJXODWRUD

7.6.4     1HJDFMD�V\JQDâX�Z\M�FLRZHJR

,VWQLHMH�PR*OLZR�ü�]PLDQ\�NLHUXQNX�SU]\URVWyZ�SU�GX�Z\M�FLRZHJR��'OD�SDU�'� ��PLQLPDOQHM�ZDUWR�FL
Z\VWHURZDQLD� RGSRZLDGD� SU�G� PLQLPDOQ\� �� 'OD� ZDUWR�FL� SDU�� '� �� PLQLPDOQHM� ZDUWR�FL� Z\VWHURZDQLD
RGSRZLDGD��PDNV\PDOQ\�SU�G�Z\M�FLRZ\�

)XQNFMD�QHJDFML�Z\M�FLD
0 Y=X

D8

1 Y=1-X

7.7     :DUVWZD�����Z\M�FLH�GZXVWDQRZH

3DUDPHWU\�RNUH�ODM��ORJLN
�VWHURZDQLD�Z\M�FLDPL�GZXVWDQRZ\PL�RUD]�LFK�ZDUWR�FL�SRF]�WNRZH�

:$567:$���:<-�&,(�':867$12:(
Adres
OUT1 OUT2

:DUWR�ü
Parametru

Funkcja / opis

/RJLND�Z\M�FLD
0 %H]�QHJDFML�Z\M�FLD�GZXVWDQRZHJR

D9 DB

1 1HJDFMD�Z\M�FLD�GZXVWDQRZHJR
DA DC 0..1 6WDQ�Z\M�FLD�SR�XUXFKRPLHQLX�UHJXODWRUD
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7.8     Warstwa 7 - skalowanie torów analogowych

7RU\�DQDORJRZH�Z\PDJDM��ZVW
SQHJR�Z\VNDORZDQLD�SRSU]H]�]DGDQLH�PLQLPDOQ\FK� L�PDNV\PDOQ\FK
ZDUWR�FL�V\JQDáyZ�RELHNWRZ\FK��$QDORJLF]QLH�Z\M�FLH�SU�GRZH�VNDOXMH�VL
�QD�JHQHURZDQLH�SU�GX�PLQLPDOQHJR
L�PDNV\PDOQHJR��6NDORZDQLH�ZHM�ü�L�Z\M�ü�DQDORJRZ\FK�SU]HSURZDG]D�VL
�Z�WUDNFLH�SURJUDPRZDQLD�VWUXNWXU\
regulatora (Stan "PGM").

7.8.1     6NDORZDQLH�ZHM�ý�DQDORJRZ\FK

:� FHOX� VNDORZDQLD� ZHM�FLD� DQDORJRZHJR� QDOH*\� Z\PXVLü� QD� SU]HWZRUQLNX� SRPLDURZ\P� ZDUXQNL
IL]\F]QH� �OXE� ]DV\PXORZDü� MH� HOHNWU\F]QLH�� RGSRZLDGDM�FH� GROQHPX� RUD]� JyUQHPX� VNUDMQHPX� SXQNWRZL
]DGHNODURZDQHM�VNDOL�SRPLDURZHM���3DUDPHWU\�''�(��]DZLHUDM���ZDUWR�FL�VNDORZDQLD�

WARSTWA 7 SKALOWANIE TORÓW ANALOGOWYCH
Adres :DUWR�ü

Parametru
Funkcja / opis

DD Odczyt z przetwornika A/D 6NDORZDQLH�PLQ��ZHM�FLD��
DE Odczyt z przetwornika A/D 6NDORZDQLH�PD[��ZHM�FLD��
DF Odczyt z przetwornika A/D 6NDORZDQLH�PLQ��ZHM�FLD��
E0 Odczyt z przetwornika A/D 6NDORZDQLH�PD[��ZHM�FLD��
E1 Odczyt z przetwornika A/D 6NDORZDQLH�PLQ��ZHM�FLD��
E2 Odczyt z przetwornika A/D 6NDORZDQLH�PD[��ZHM�FLD��
E3 Odczyt z przetwornika A/D 6NDORZDQLH�PLQ��ZHM�FLD��
E4 Odczyt z przetwornika A/D 6NDORZDQLH�PD[��ZHM�FLD��

3RQL*HM� SU]HGVWDZLRQR� SU]\NáDG� VNDORZDQLD� PLQ�� � SLHUZV]HJR� ZHM�FLD� DQDORJRZHJR�� 'R� �� NDQDáX
SRPLDURZHJR�SRGDQR�XSU]HGQLR�SU�G���P$�

35=<.á$'2:( 6.$/2:$1,( 3$5$0(758 0,1

Klawisz :\�ZLHWODF] Komentarz
SET(3sek) 020.000 Wybór trybu PGM
SET 020.000 ustawienie pozycji migotania
SET 020.000

SET 020.000
SET 020.000
SET 020.000

SET 020.000
\/ E60000 ustawianie adresu parametru MIN
\/ D60000

SET D60000
/\ D70000
/\ D80000

/\ D90000
/\ DA0000
/\ DB0000

/\ DC0000

/\ DD0000
SET DD0598 2GF]\W ZVND]DQLD SU]HWZRUQLND $& GOD SU�GX � P$

SET DD0598
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SET DD0598
SET DD0598
SET DD0598 =DSDPL
WDQLH ZVND]D� SU]HWZRUQLND $&

SET DD0598

SET DD0598
/\ DE0000 Ustawienie adresu parametru MAX

SET( 3 sek.) =DNR�F]HQLH SURJUDPRZDQLD

7.8.2     SkaloZDQLH�Z\M�ý�DQDORJRZ\FK

:�FHOX�VNDORZDQLD�Z\M�FLD�DQDORJRZHJR�QDOH*\�Zá�F]\ü�DPSHURPLHU]�R�]DNUHVLH��� �����P$�REZyG
Z\M�FLD�SU�GRZHJR�UHJXODWRUD��1DVW
SQLH�QDOH*\�XVWDZLü�DGUHV�(��Z�WDEHOL�NRQILJXUDFML��3DUDPHWU�XVWDZLRQ\
SRG� W\P� DGUHVHP� MHVW� UyZQRF]H�QLH� SRGDZDQ\� GR� SU]HWZRUQLND� F\IURZR�DQDORJRZHJR�� 2EVHUZXM�F
ZVND]DQLD� QD� DPSHURPLHU]X� QDOH*\� XVWDZLü� WDN�� ZDUWR�ü� SDUDPHWUX�� DE\� ZDUWR�ü� SU�GX� RGSRZLDGDáD
]DáR*RQHM� ZDUWR�FL�PLQLPDOQHM� �1S�� ��P$��� 3R� XVWDZLHQLX� SDUDPHWUX�PLQ�� QDOH*\� Z\EUDü� DGUHV� (��� Z� FHOX
DQDORJLF]QHJR� XVWDZLHQLD� SDUDPHWUX� GOD� SU�GX�PD[�� �1S�� ���P$��� .D*GRUD]RZD� ]PLDQD� DGUHVX� SRZRGXMH
]DSDPL
WDQLH�XVWDZLRQHJR�SDUDPHWUX�

E5 0..1023 6NDORZDQLH�PLQ��Z\M�FLD�DQDORJRZHJR
E6 0..1023 6NDORZDQLH�PD[��Z\M�FLD�DQDORJRZHJR

7.9     Algorytmy regulacji

:�UHJXODWRU]H�3,'���]DLPSOHPHQWRZDQ\�]RVWDá�DOJRU\WP�3,'�]�QDVW
SXM�F\PL�RSFMDPL�

- regulator PID_NORMAL
- regulator stosunku PID_RATIO
- regulator stosunku PID_AUTORATIO
- regulator stosunku PID_AUTOBIAS
- regulator nieliniowy PID_1
- regulator nieliniowy PID_2
��UHJXODWRU�3,'�]�VWUHI��QLHF]XáR�FL

7.9.1     Regulator PID_NORMAL

Regulator PID_NORMAL jest podstawowym typem regulatora. Do bloku obliczeniowego
ZSURZDG]DQH�V��ZDUWR�FL�63��39��3���,��'���L�Z\SURZDG]DQD�MHVW�ZDUWR�ü�287��-H*HOL�ZDUWR�ü�63�SRFKRG]L�]
rejestru
73 94 B1 C9 -999..9999 :DUWR�ý�]DGDQD�63
PDP\� GR� F]\QLHQLD� ]� UHJXODWRUHP� VWDáRZDUWR�FLRZ\P�� :� SU]\SDGNX� JG\� ZDUWR�ü� 63� SRFKRG]L� ]� LQQHJR
miejsca
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R1 R2 R3 R4 :DUWR�ü Funkcja / opis
1U�ZDUVWZ\�)UyGâD�V\JQDâX�63��ZDUWR�ý�]DGDQD�

0 Tabela konfiguracji par. 73, 94, B1, C9 (bez kaskady)
1 :HM�FLH�DQDORJRZH
2 Adres zabroniony
3 Algorytmy
4 Regulatory

62 83 A4 BC

5 :\M�FLH�DQDORJRZH
63 84 A5 BD 1..4 1XPHU�WRUX�V\JQDâX�Z�ZDUVWZLH�63
 mamy do czynienia z regulatorem kaskadowym.

5HJXODWRU�Z\VWDZLD�V\JQDâ�Z\M�FLRZ\��QD�SRGVWDZLH�DOJRU\WPX�F\IURZHJR�3,'�

-H*HOL�VWDáD�' ��WR�PDP\�GR�F]\QLHQLD�]�UHJXODWRUHP�3,�
-H*HOL�VWDáH�, ��L�' ��WR�PDP\�GR�F]\QLHQLD�]�UHJXODWRUHP�W\SX�3�

3DUDPHWU\�3,'�RNUH�ORQH�VD�WDEHOL�
R1 R2 R3 R4 :DUWR�ü Funkcja / opis
6D 8E AB C3 0..99.99 Wzmocnienie P.
6E 8F AC C4 0..99.99 Wzmocnienie P. regulatora adaptacyjnego
6F 90 AD C5 0..9999 Czas zdwojenia I
70 91 AE C6 0..9999 Czas zdwojenia I regulatora adaptacyjnego
71 92 AF C7 0..9999 Czas wyprzedzenia D
72 93 B0 C8 0.9999 Czas wyprzedzenia D regulatora adaptacyjnego

 W przypadku gdy RGFK\áND�UHJXODFML� MHVW�ZL�NV]D od zadanej� L�V��XVWDZLRQH�DGDSWDF\MQH�SDUDPHWU\
regulacji (R� SRGM�FLX� DNFML� SU]Hâ�F]HQLD� GHF\GXMH� XVWDZLHQLH� SDUDPHWUX� 3� DGDSWDF\MQHJR� 3�!��
QDVW
SXMH�ZHZQ
WU]QH�SU]Há�F]HQLH�SDUDPHWUyZ�UHJXODWRUD�QD�SDUDPHWU\�DGDSWDF\MQH�GR�F]DVX�JG\�RGFK\áND
UHJXODFML�QLH�ZHMG]LH�Z�GRSXV]F]DOQ\�SU]HG]LDá�
77 98 B5 CD. 1..100 Ograniczenie LO (dolne) uchybu w %
78 99 B6 CE 1..100 Ograniczenie HI (górne) uchybu w %

7.9.2     Regulator stosunku PID_RATIO

Regulator stosunku PID_RATIO utrzymuje zadany
VWRVXQHN� ZDUWR�FL� SRPL
G]\� V\JQDáDPL� ZHM�FLRZ\PL� ;�� L
;��� � 6\JQDá� ;�� SRGDZDQ\� MHVW� EH]SR�UHGQLR� QD� ZHM�FLH
UHJXODWRUD�QDWRPLDVW�V\JQDá�;�� MHVW�SU]HOLF]DQ\�]D�SRPRF�
QDVW
SXM�FHJR� REOLF]HQLD�� ;�
 ;�5�%�� 5HJXODWRU� Z\VWDZLD� V\JQDá� Z\M�FLRZ\� 287� Z� WDNL� VSRVyE� DE\
;��;�
 ����'R�REOLF]H��UHJXODF\MQ\FK�MHVW�Z\NRU]\VW\ZDQ\�DOJRU\WP�F\IURZ\�3,'�]�SDUDPHWUDPL�RSLVDQ\PL�Z
rozdziale

7.9.1 Regulator PID_NORMAL.
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X1 MHVW�V\JQDáHP�SRGDQ\P�QD�SLHUZV]H�ZHM�FLH�UHJXODWRUD��VWRVXQNX
X2’ MHVW�V\JQDáHP�SRGDQ\P�QD�GUXJLH�ZHM�FLH�UHJXODWRUD�VWRVXQNX
R MHVW�ZDUWR�FL��5$7,2
B MHVW�ZDUWR�FL��%,$6

:DUWR�FL� 5$7,2� L� %,$6� V�� VWDáH� L� QLH� SRGOHJDM�� PRG\ILNDFML� Z� W\P� W\SLH� UHJXODWRUD�� =DGDZDQLH
SDUDPHWUyZ�5$7,2��L�%,$6�RGE\ZD�VL
�W\ONR�]�WDEOLF�NRQILJXUDF\MQ\FK�
74 95 B2 CA 0.1…9.999 Ratio
75 96 B3 CB -999..9999 Bias

7.9.3     Regulator stosunku PID_AUTORATIO

Regulator stosunku PID_AUTORATIO utrzymuje w
stanie pracy "AUTO" ]DGDQ\� VWRVXQHN� ZDUWR�FL� SRPL
G]\
V\JQDáDPL�ZHM�FLRZ\PL�;�� L�;��� �6\JQDá�;��SRGDZDQ\� MHVW
EH]SR�UHGQLR� QD� ZHM�FLH� UHJXODWRUD� QDWRPLDVW� V\JQDá� ;�
MHVW� SU]HOLF]DQ\� ]D� SRPRF�� QDVW
SXM�FHJR� REOLF]HQLD�� ;�
 ;�5�%�� 5HJXODWRU� Z\VWDZLD� V\JQDá� Z\M�FLRZ\
287�Z� WDNL� VSRVyE�DE\�;��;�
 �� ��'R�REOLF]H�� UHJXODF\MQ\FK� MHVW�Z\NRU]\VW\ZDQ\�DOJRU\WP�F\IURZ\�3,'� ]
parametrami opisanymi w rozdziale

7.9.1 Regulator PID_NORMAL.

X1 jest sygQDáHP�SRGDQ\P�QD�SLHUZV]H�ZHM�FLH�UHJXODWRUD��VWRVXQNX
X2’ MHVW�V\JQDáHP�SRGDQ\P�QD�GUXJLH�ZHM�FLH�UHJXODWRUD�VWRVXQNX
R MHVW�ZDUWR�FL��5$7,2
B MHVW�ZDUWR�FL��%,$6

Regulator w stanie pracy "MAN" VDPRF]\QQLH�Z\OLF]D�ZDUWR�ý�5$7,2���WDN�DE\�SU]\�SU]Há�F]HQLX
Z�VWDQ�$872�UHJXODWRU�XWU]\P\ZDá�VWRVXQHN�PL
G]\�V\JQDáDPL�;�� L�;��]�PRPHQWX�SU]Há�F]HQLD�� �7HQ� WU\E
]DSHZQLD� EH]XGHU]HQLRZH� Zá�F]HQLH� UHJXODWRUD� Z� VWDQ� $872�� MHGQDN*H� ]PLHQLD� GRW\FKF]DV� XVWDZLRQ\
VWRVXQHN�V\JQDáyZ�;��GR��;��

:DUWR�ü�%,$6�MHVW�VWDáD�L�QLH�SRGOHJD�PRG\ILNDFML�Z�W\P�W\SLH�UHJXODWRUD��=DGDZDQLH�SDUDPHWUX�%,$6
RGE\ZD�VL
�W\ONR�]�WDEOLF�NRQILJXUDF\MQ\FK�
75 96 B3 CB -999..9999 Bias

7.9.4     Regulator stosunku PID_AUTOBIAS

Regulator stosunku PID_AUTOBIAS utrzymuje w
stanie pracy "AUTO" ]DGDQ\� VWRVXQHN� ZDUWR�FL� SRPL
G]\
V\JQDáDPL�ZHM�FLRZ\PL�;�� L�;��� �6\JQDá�;��SRGDZDQ\� MHVW
EH]SR�UHGQLR� QD� ZHM�FLH� UHJXODWRUD� QDWRPLDVW� V\JQDá� ;�
MHVW� SU]HOLF]DQ\� ]D� SRPRF�� QDVW
SXM�FHJR� REOLF]HQLD�� ;�
 ;�5�%�� 5HJXODWRU� Z\VWDZLD� V\JQDá� Z\M�FLRZ\
287�Z� WDNL� VSRVyE�DE\�;��;�
 �� ��'R�REOLF]H�� UHJXODF\MQ\FK� MHVW�Z\NRU]\VW\ZDQ\�DOJRU\WP�F\IURZ\�3,'� ]
parametrami opisanymi w rozdziale

7.9.1 Regulator PID_NORMAL.
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X1 MHVW�V\JQDáHP�SRGDQ\P�QD�SLHUZV]H�ZHM�FLH�UHJXODWRUD��VWRVunku
X2' MHVW�V\JQDáHP�SRGDQ\P�QD�GUXJLH�ZHM�FLH�UHJXODWRUD�VWRVXQNX
R MHVW�ZDUWR�FL��5$7,2
B MHVW�ZDUWR�FL��%,$6

Regulator w stanie pracy "MAN" VDPRF]\QQLH�Z\OLF]D�ZDUWR�ý�%,$6���WDN�DE\�SU]\�SU]Há�F]HQLX�Z
VWDQ� $872� UHJXODWRU� XWU]\P\ZDá� VWRVXQHN� PL
G]\� V\JQDáDPL� ;�� L� ;�� ]� PRPHQWX� SU]Há�F]HQLD�� � 7HQ� WU\E
]DSHZQLD� EH]XGHU]HQLRZH� Zá�F]HQLH� UHJXODWRUD� Z� VWDQ� $872�� MHGQDN*H� ]PLHQLD� GRW\FKF]DV� XVWDZLRQ\
VWRVXQHN�V\JQDáyZ�;��GR��;��

:DUWR�ü� 5$7,2� MHVW� VWDáD� L� QLH� SRGOHJD� PRG\ILNDFML� Z� W\P� W\SLH� UHJXODWRUD�� =DGDZDQLH� SDUDPHWUX� 5$7,2
RGE\ZD�VL
�W\ONR�]�WDEOLF�NRQILJXUDF\MQ\FK
74 95 B2 CA 0.1…9.999 Ratio

7.9.5     Regulator PID_NIELINIOWY  1

Regulator PID_NIELINIOWY 1 jest zmodyfikowanym typem regulatora PID_NORMAL. Do bloku
REOLF]HQLRZHJR�ZSURZDG]DQH�V��ZDUWR�FL�63��39��3���,��'���L�Z\SURZDG]DQD�MHVW�ZDUWR�ü�287�
0RG\ILNDFML�Z�F]DVLH�SUDF\�SRGOHJD�ZVSyáF]\QQLN�P    (Kp).��:�ZHUVML�QLHOLQLRZHM�ZDUWR�ü�ZVSyáF]\QQLND�UR�QLH
ZUD]�]�Z]URVWHP�RGFK\áNL�UHJXODFML���:VSyáF]\QQLN�.S1�Z\OLF]DQ\�MHVW�QD�SRGVWDZLH�QDVW
SXM�FHJR�Z]RUX�

KpN=Kp * [ I(X1-SP)/50I + 0.5]

'OD� UHJXODWRUD� 3,'B1,(/,1,2:<� �� ]DOHFD� VL
� ��� NURWQH� ]ZL
NV]HQLH� ZVSyáF]\QQLND� 3� QL*� GOD
DQDORJLF]QHJR� UHJXODWRUD� 3,'B1250$/�� 3R]RVWDáH� ]DOH*QR�FL� V�� LGHQW\F]QH� MDN� GOD� UHJXODWRUD
PID_NORMAL

7.9.6     Regulator PID_NIELINIOWY  2

Regulator PID_NIELINIOWY 2 jest zmodyfikowanym typem regulatora PID_NORMAL. Do bloku
REOLF]HQLRZHJR�ZSURZDG]DQH�V��ZDUWR�FL�63��39��3���,��'��L��Z\SURZDG]DQD�MHVW�ZDUWR�ü�287�
0RG\ILNDFML�Z�F]DVLH�SUDF\�SRGOHJD�ZVSyáF]\QQLN� I    (Ti)���:�ZHUVML�QLHOLQLRZHM�ZDUWR�ü�ZVSyáF]\QQLND�PDOHMH
ZUD]�]�Z]URVWHP�RGFK\áNL�UHJXODFML���:VSyáF]\QQLN�7L1��Z\OLF]DQ\�MHVW�QD�SRGVWDZLH�QDVW
SXM�FHJR�Z]RUX�

TiN= [ Ti /  I(X1-SP)/100I ]

'OD� UHJXODWRUD� 3,'B1,(/,1,2:<� �� ]DOHFD� VL
� �� NURWQH� ]ZL
NV]HQLH� ZVSyáF]\QQLND� 7L� QL*� GOD
DQDORJLF]QHJR� UHJXODWRUD� 3,'B1250$/�� 3R]RVWDáH� ]DOH*QR�FL� V�� LGHQW\F]QH� MDN� GOD� UHJXODWRUD
PID_NORMAL.

7.9.7     5HJXODWRU�3,'�]�VWUHI��QLHF]XâR�FL

5HJXODWRU�3,'�]�VWUHID�QLHF]XáR�FL� MHVW� ]PRG\ILNRZDQ\P� W\SHP� UHJXODWRUD�3,'B1250$/��'R�EORNX
REOLF]HQLRZHJR�ZSURZDG]DQH�V��ZDUWR�FL�63��39��3���,��'���L�Z\SURZDG]DQD�MHVW�ZDUWR�ü�287�
$NFMD�UHJXODWRUD�SRGHMPRZDQD�MHVW�Z�PRPHQFLH�JG\�RGFK\áND�UHJXODFML�SU]HNURF]\�]DGDQ��VWUHI
�QLHF]XáR�FL�
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7B 9C - - - - - - 0..100 6WUHID�QLHF]XâR�FL�Z���]DNUHVX�SRPLDURZHJR
5HJXODWRU� ]QDMGXMH� ]DVWRVRZDQLH� Z� V\WXDFMDFK� JG\� HOHPHQWDPL� Z\NRQDZF]\PL� V�� VLáRZQLNL

PHFKDQLF]QH�� 3RZRGXMH� ]PQLHMV]HQLH� LOR�FL� ]DG]LDáD�� VLáRZQLND�� FR� SRFL�JD� ]D� VRE�� ]ZL
NV]HQLH� F]DVX
EH]DZDU\MQHM� SUDF\� PHFKDQL]PX� Z\NRQDZF]HJR�� 2JyOQH� ]DOH*QR�FL� V�� LGHQW\F]QH� MDN� GOD� UHJXODWRUD
PID_NORMAL

7.9.8     Regulator P._ z punktem pracy

5HJXODWRU�W\SX�3��]�SXQNWHP�SUDF\�MHVW�QDMSURVWV]\P�UHJXODWRUHP��3DUDPHWU\�3,�QLH�V��XZ]JO
GQLDQH�
:\VWHURZDQLH�Z\M�FLD�MHVW�SURSRUFMRQDOQH�GR�RGFK\áNL�UHJXODFML��3DUDPHWU�SXQNW�SUDF\�XPR*OLZLD�]PQLHMV]HQLH
RGFK\áNL� UHJXODFML�SRSU]H]�GREUDQLH�SXQNWX�SUDF\�GR�ZLDGF]DOQLH�� WDN�DE\�GOD�]DGDQHM�ZDUWR�FL�63�X]\VNDü
]HURZ��RGFK\áN
�UHJXODFML�
68 89 - - - - - - Punkt pracy dla regulatora P. z punktem pracy

1LH�]DOHFD�VL
�VWRVRZDQLD�WHJR�W\SX�UHJXODWRUD�ZH�ZVSyáSUDF\�]�Z\M�FLHP�WUyMVWDQRZ\PL�VWHUXM�F\PL
VLáRZQLNDPL�PHFKDQLF]Q\PL�

Uwaga:�'OD� UHJXODWRUyZ� LQQ\FK�QL*� ]�SXQNWHP� � SUDF\�� SDUDPHWU� MHVW� NRU\JRZDQ\� VDPRF]\QQLH� GR�ZDUWR�FL
RSW\PDOQHM�GOD�GDQ\FK�ZDUXQNyZ�SUDF\��1DVW
SXMH�XWUDWD�SDUDPHWUX�XSU]HGQLR�XVWDZLRQHJR�U
F]QLH�

7.10   Opcje algorytmów regulacji.

:� UHJXODWRU]H� 3,'��� ]DVWRVRZDQR� SRá�F]HQLH� UHJXODWRUyZ� 3,'� �3,'B5$7,2�� 3,'B%,$6�
3,'B$8725$7,2��3,'B$872%,$6� ]� RSFMDPL� QLHOLQLRZ\PL� W\SX� ��� W\SX� ��� ]� VWUHI�� QLHF]XáR�FL� L� ]� SXQNWHP
SUDF\��:�Z\QLNX�SRá�F]HQLD�W\FK�RSFML�SRZVWDá\�UHJXODWRU\�

- PID_NIELINIOWY_1 RATIO
- PID_NIELINIOWY_1 AUTORATIO
- PID_NIELINIOWY_1 AUTOBIAS
- P___NIELINIOWY_1 z punktem pracy
- PID_NIELINIOWY_2 RATIO
- PID_NIELINIOWY_2 AUTORATIO
- PID_NIELINIOWY_2 AUTOBIAS
��3,'B�5$7,2��]�VWUHI��QLHF]XáR�FL
��3,'B�$8725$7,2�]�VWUHI��QLHF]XáR�FL
��3,'B�$872%,$6�]�VWUHI��QLHF]XáR�FL

']LDáDQLH� Z\PLHQLRQ\FK� UHJXODWRUyZ� QDOH*\� LQWHUSUHWRZDü� Z\NRU]\VWXM�F� RSLVDQH� ZHUVMH
podstawowych regulatorów.
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8.0    PROGRAMOWANIE STRUKTURY REGULATORA

3URJUDPRZDQLH�VWUXNWXU\�Z\NRQXMH�VL
�]D�SRPRF��NODZLDWXU\�XPLHV]F]RQHM�QD�IURQFLH�UHJXODWRUD��'R
G\VSR]\FML� RSHUDWRUD� MHVW� SL
ü� NODZLV]\� NWyU\FK� ]QDF]HQLH� ]PLHQLD� VL
� Z� ]DOH*QR�FL� RG� VWDQX� SUDF\�
'RGDWNRZD� LQIRUPDFMH� R� DNWXDOQ\P� VWDQLH� SUDF\� 3,'��� GRVWDUF]DM�� GLRG\� �ZL
F�FH� XPLHV]F]RQH� SRG
klawiszami.

8.1     Programowanie struktury regulatora

3URJUDPRZDQLH�VWUXNWXU\�UHJXODWRUD�QDOH*\�SRG]LHOLü�QD�QDVW
SXM�FH�HWDS\�
- ustalenie tabeli konfiguracyjnej regulatora
��SU]HSLVDQLH�WDEHOL�NRQILJXUDF\MQHM�GR�SDPL
FL�UHJXODWRUD
��SU]HSURZDG]HQLH�VNDORZDQLD�ZHM�ü�L�Z\M�ü

Tabela konfiguracyjna regulatora PID01 zawiera 230 pozycji. Do podstawowej pracy regulatora wystarczy
Z\SHáQLü�RN������LOR�FL�SR]\FML�
3U]Há�F]HQLH� UHJXODWRUD� Z� VWDQ� SURJUDPRZDQLD� �3*0�� X]\VNXMH� VL
� SRSU]H]� WU]\VHNXQGRZH� QDFL�QLHFLH
klawisza SET.
3U]HSLVDQLH�WDEHOL�GR�SDPL
FL�QDOH*\�Z\NRQDü�VSRVREHP�RSLVDQ\P�Z�UR]G]LDOH�6. 2 3U]\NáDGRZD� HG\FMD
pojedynczego parametru�� 3RZUyW� ]� VWDQX� �3*0�� GR� �35$&$�� X]\VNXMH� VL
� SRSU]H]� WU]\VHNXQGRZH
QDFL�QLHFLH�NODZLV]D�6(7�

:� FHOX� XUXFKRPLHQLD� QDMSURVWV]HM� SUDF\� UHJXODWRUD� 3,'��� Z� WU\ELH� �35$&$�� QDOH*\� Z\SHáQLü� XSU]HGQLR
SR]\FMH�GRW\F]�FH�QDVW
SXM�F\FK�ZDUVWZ�

��ZHM�FLD�DQDORJRZH�:�
- regulator R1
��Z\M�FLD�DQDORJRZH�'$
- skalowanie torów analogowych

:�WUDNFLH�SUDF\�UHJXODWRUD�PRJ��SRMDZLDü�VL
�QD�Z\�ZLHWODF]X�V\PEROLF]QH�NRPXQLNDW\�DODUPRZH��2SLV� LFK
]QDF]HQLD�]QDMGXMH�VL
�Z�UR]G]LDOH��9.0 KOMUNIKATY ALARMOWE.

2SLV�VNDORZDQLD�ZHM�ü�L�Z\M�ü�]QDMGXMH�VL
�Z�UR]G]LDOH��7.8 Warstwa 7 - skalowanie torów analogowych

3U]\NáDG�WDEHO�NRQILJXUDF\MQ\FK�SRGVWDZRZ\FK�W\SyZ�UHJXODWRUyZ�]DZLHUD�UR]G]LDá���11.0
35=<.à$'<�7$%(/�.21),*85$&<-1<&+�5(*8/$725$�3,'��.
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8.2     Tryby i stany pracy regulatora

5HJXODWRU�3,'���PR*H�SUDFRZDü�Z�GZyFK�SRGVWDZRZ\FK�WU\EDFK�

TRYBY PRACY STANY PRACY
"PGM"   - programowanie struktury
regulatora

"MAN" ��U
F]QH�]DGDZDQLH�V\JQDáX�Z\M�FLRZHJR��287�
"AUTO"- regulacja zadanego parametru "SP"

"PRACA"  - regulowanie zadanego
parametru "SP"

"CAS" �UHJXODFMD� ]DGDQHJR� SDUDPHWUX� SU]H]� NDVNDG
� GZyFK
regulatorów.

3U]Há�F]HQLD� ]� WU\EX� �35$&$��QD� �3*0��RUD]� �3*0��QD� �35$&$��GRNRQXMH� VL
� NODZLV]HP� �6(7�� SRSU]H]
WU]\VHNXQGRZH� QDFL�QLHFLH� NODZLV]D� �6(7��� 6WDQ� �3*0�� MHVW� V\JQDOL]RZDQ\� �ZLHFHQLHP� VL
� GLRG\� SRG
klawiszem "SET".

:��WU\ELH���3UDFD��UHJXODWRU�PR*H�VL
�]QDMGRZDü�VL
�Z��VWDQDFK�
"MAN" ��U
F]QH�]DGDZDQLH�V\JQDáX�Z\M�FLRZHJR��287�
"AUTO" - regulacja zadanego parametru "SP"
"CAS" ��UHJXODFMD�]DGDQHJR�SDUDPHWUX�SU]H]�NDVNDG
�GZyFK��UHJXODWRUyZ�

3U]Há�F]HQLD�VWDQyZ�SUDF\�UHJXODWRUD�GRNRQXMH�VL
�NODZLV]HP��'ZLH�VWU]DáNL���QDFLVNDM�F�JR�MHGQRUD]RZR�
8:$*$��3U]Há�F]HQLH�Z�WU\E��&$6��PR*H�QDVW�SLü� W\ONR�R� LOH� UHJXODWRU�]RVWDá�]DSURJUDPRZDQ\�QD�SUDF
�Z
kaskadzie.

6\JQDOL]DFMD� SRV]F]HJyOQ\FK� WU\EyZ� L� VWDQyZ� SUDF\� RGE\ZD� VL
� ]D� SRPRF�� GLRG� XPLHV]F]RQ\FK� SRG
klawiszami.

Tryb pracy "PGM" �ZLHFL�VL
�GLRGD�SRG�NODZLV]HP�6(7
Tryb pracy "PRACA" QLH��ZLHFL�VL
�GLRGD�SRG�NODZLV]HP�6(7
Stan pracy "MAN" QLH��ZLHFL�VL
�GLRGD�SRG�NODZLV]HP���'ZLH�VWU]DáNL�
Stan pracy "AUTO" �ZLHFL�VL
�GLRGD�SRG�NODZLV]HP���'ZLH�VWU]DáNL�
Stan pracy "CAS PLJRF]H�GLRGD�SRG�NODZLV]HP���'ZLH�VWU]DáNL�

8.3     �:\�ZLHWODQLH�SDUDPHWUyZ�WU\ELH��35$&$�

:�WUDNFLH�SUDF\�Z�VWDQLH��35$&$��MHVW�PR*OLZH�SU]HJO�GDQLH�SRGVWDZRZ\FK�SDUDPHWUyZ�UHJXODWRUD�
:\ERUX� SDUDPHWUX� GRNRQXMH� VL
� NODZLV]HP� �39� 63� 287��� .D*GRUD]RZH� QDFL�QLHFLH� NODZLV]D� SRZRGXMH
Z\�ZLHWODQLH� NROHMQ\FK� SDUDPHWUyZ� OXE� NRPXQLNDWyZ� R� DODUPDFK��2SLV� Z\�ZLHWODQ\FK� SDUDPHWUyZ� ]DZLHUD
UR]G]LDá�6.0 23,6�:6.$'1,.Ï:�,�./$:,$785<�38/3,78�23(5$7256.,(*2. Opis komunikatów o
DODUPDFK�]QDMGXMH�VL
�Z�UR]G]LDOH�9.0 KOMUNIKATY ALARMOWE.

:� WU\ELH� SUDF\� �35$&$�� PR*OLZH� MHVW� SU]HJO�GDQLH� SDUDPHWUyZ� SLHUZV]HJR� UHJXODWRUD�� .ROHMQR�ü
Z\�ZLHWODQLD�LQIRUPDFML�GOD�SRV]F]HJyOQ\FK�SDUDPHWUyZ�MHVW�QDVW
SXM�FD�
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�39����QD�Z\�ZLHWODF]X�F\IURZ\P�QD�SLHUZV]HM�SR]\FML�RG
OHZHM� VWURQ\� �ZLHFL� VL
� F\IUD� 1. Druga pozycja
Z\�ZLHWODF]D� MHVW� Z\JDV]RQD�� QD� SR]RVWDá\FK� F\IUDFK
ZVND]\ZDQD�MHVW�DNWXDOQD�ZDUWR�ü��39��1S���������

��287����QD�Z\�ZLHWODF]X�F\IURZ\P�QD�SLHUZV]HM�SR]\FML��ZLHFL�VL
�F\IUD�1��QD�GUXJLHM�SR]\FML��ZLHFL�VL
�OLWHUD
o��QD�SR]RVWDá\FK�F\IUDFK�ZVND]\ZDQD�MHVW�DNWXDOQD�ZDUWR�ü��287���'RGDWNRZ\P�ZVND(QLNLHP�MHVW��ZLHFHQLH
VL
�GLRG\�SRG�NODZLV]HP��39�63�287��1S��1o12.34

��63����QD�Z\�ZLHWODF]X�F\IURZ\P�QD�SLHUZV]HM�SR]\FML��ZLHFL�VL
�F\IUD�1���QD�GUXJLHM�SR]\FML��ZLHFL�VL
�OLWHUD�c,
QD�SR]RVWDá\FK�F\IUDFK�ZVND]\ZDQD�MHVW�DNWXDOQD�ZDUWR�ü��63��1S��1c123.4

:�WUDNFLH�SUDF\�Z�WU\ELH��35$&$��LVWQLHMH�PR*OLZR�ü�]PLDQ\�ZDUWR�FL�SDUDPHWUX��63���8PR*OLZLD� WR�]PLDQ

ZDUWR�FL�UHJXORZDQHM�SU]H]�REVáXJ
�RELHNWX�

:� WU\ELH� SUDF\� �0$1�� PR*OLZH� MHVW� DQDORJLF]QH� SU]HJO�GDQLH� SDUDPHWUyZ� �39��� �63��� �287��� ,VWQLHMH
PR*OLZR�ü� ]PLDQ\� SDUDPHWUyZ� �63�� RUD]� �287��� =PLDQD� SDUDPHWUX� �287�� XPR*OLZLD� U
F]QH� VWHURZDQLH
RELHNWHP�]�SRPLQL
FLHP�DOJRU\WPX�UHJXODWRUD�
8:$*$�� :DUWR�ü� SDUDPHWUX� �63�� PR*H� VDPRF]\QQLH� SU]\MPRZDü� DNWXDOQD� ZDUWR�ü� �39��� R� LOH� UHJXODWRU
]RVWDá�]DSURJUDPRZDQ\�Z�RSFMH��OHG]HQLD�SDUDPHWUX��39��SU]H]��63��Z�WUDNFLH�SUDF\��0$1��

:� WU\ELH� SUDF\� �&$6�� LOR�ü� Z\�ZLHWODQ\FK� SDUDPHWUyZ� ]ZL
NV]RQD� MHVW� R� GZD�� 0R*OLZH� MHVW� SRGJO�GDQLH
QDVW
SXM�F\FK�GRGDWNRZ\FK�SDUDPHWUyZ�GUXJLHJR�UHJXODWRUD�
��39�� �� QD� Z\�ZLHWODF]X� QD� SLHUZV]HM� SR]\FML� �ZLHFL� VL
� F\IUD� 2,� QDVW
SQD� SR]\FMD� MHVW� Z\JDV]RQD�� QD
SR]RVWDá\FK�F\IUDFK�ZVND]\ZDQD�MHVW�DNWXDOQD�ZDUWR�ü��39��GOD�UHJXODWRUD�1S. 2_1 23.4

��63�� �� QD� Z\�ZLHWODF]X� QD� SLHUZV]HM� SR]\FML� �ZLHFL� VL
� F\IUD� 2� QD� GUXJLHM� SR]\FML� �ZLHFL� VL
� OLWHUD� c, na
SR]RVWDá\FK�F\IUDFK�Z\�ZLHWODQD�MHVW�DNWXDOQD�ZDUWR�ü��63��GOD�GUXJLHJR�UHJXODWRUD��1S��2c123.4 Parametry
GOD�SLHUZV]HJR�UHJXODWRUD�Z\�ZLHWODQH�V��DQDORJLF]QLH�MDN�SU]\�SUDF\�Z�WU\ELH��$872����0$1��

9.0    KOMUNIKATY ALARMOWE.

:� WUDNFLH� SUDF\� UHJXODWRUD� PRJ�� SRMDZLDü� VL
� QD� Z\�ZLHWODF]X� NRPXQLNDW\� DODUPRZH� ]ZL�]DQH� ]
SUDF�� UHJXODWRUD�� MDN� UyZQLH*� ]� ]MDZLVNDPL� ]DFKRG]�F\PL� Z� NRQWURORZDQ\P� RELHNFLH�� =JáDV]DQH� DODUP\
PR*QD�SRG]LHOLü�QD�QDVW
SXM�FH�JUXS\�
��Eá
G\�VWUXNWXU\�UHJXODWRUD
- przekroczenie zakresu pomiarowego PV
- przekroczenie dopuszczalnych uchybów PV
- przekroczenie min. lub max. parametru PV
��SU]HNURF]HQLH�GRSXV]F]DOQHM�V]\ENR�FL�SU]\URVWX�39

3U]\M
FLH� NRPXQLNDWX� DODUPRZHJR� PXVL� E\ü� SRWZLHUG]RQH� SU]H]� REVáXJ
� RELHNWX� SRSU]H]� NUyWNLH
QDFL�QLHFLH�NODZLV]D�6(7�� OXE�QDFL�QLHFLH�NODZLV]D�]DLQVWDORZDQHJR�QD�]HZQ�WU]� UHJXODWRUD�� �3RWZLHUG]HQLH
]HZQ
WU]QH�PXVL� E\ü� XVWDZLRQH�Z� VWUXNWXU]H� UHJXODWRUD�� $GUHV� ��� Z� WDEHOL� NRQILJXUDF\MQHM��� 3RWZLHUG]HQLH
]HZQ
WU]QH� SROHJD� QD� SRGDQLX� QDSL
FLD� �� ��9� QD� ZHM�FLH� GZXVWDQRZH� :(B':� QD� F]DV� QDFL�QL
FLD
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SU]\FLVNX��:�SU]\SDGNX�RSFML�]�]HZQ
WU]Q\P�SRWZLHUG]HQLHP��NRPXQLNDWRZL�DODUPRZHPX�E
G]LH�WRZDU]\V]\ü
]DG]LDáDQLH�Z\M�FLD�SU]HND(QLNRZHJR�:<B'��QD�F]DV�WUZDQLD�DODUPX�

9.1     Kody komunikatów alarmowych

.RPXQLNDW\� Z\�ZLHWODQH� QD� Z\�ZLHWODF]X� F\IURZ\P� V�� ]DNRGRZDQH� Z� QDVW
SXM�F\� VSRVyE�� QD
SLHUZV]\FK�WU]HFK�RG�OHZHM�SR]\FMDFK�Z\�ZLHWODQ\�MHVW�QDSLV�(UU��QD�SR]\FML�F]ZDUWHM�MHVW�F\IUD�PyZL�FD�NWyUHM
ZDUVWZ\� GRW\F]\� NRPXQLNDW�� QD� SR]\FML� SL�WHM� MHVW� F\IUD�PyZL�FD� NWyUHJR� UHJXODWRUD� GRW\F]\� NRPXQLNDW�� QD
SR]\FML�V]yVWHM�Z\�ZLHWODQD�MHVW�OLWHUD�PyZL�FD�R�W\SLH�DODUPX�

9.1.1     %â�G�VWUXNWXU\�UHJXODWRUD

:� SU]\SDGNX� JG\� UHJXODWRU� QLH� ]RVWDQLH� SRSUDZQLH� VNRQILJXURZDQ\� SRG� Z]JO
GHP� IRUPDOQ\P�� QD
Z\�ZLHWODF]\� /('� ]RVWDQ�� Z\�ZLHWORQH� NRPXQLNDW\� DODUPRZH�� %UDN� PR*OLZR�FL� SRGM
FLD� SUDF\� ]RVWDQLH
]DV\JQDOL]RZDQ\� SRSU]H]� ]DSDOHQLH� QD� Z\�ZLHWODF]X� NUHVHN�� :� WDNLHM� V\WXDFML� QDOH*\� SRZUyFLü� GR� WDEHOL
NRQILJXUDF\MQHM���7U\E��3*0���L�VNRU\JRZDü�SDUDPHWU\�NRQILJXUDF\MQH�

9.1.2     3U]HNURF]HQLH�ZDUWR�FL�0,1�

3U]HNURF]HQLH� ZDUWR�FL� 0,1�� SRZRGXMH� Z\�ZLHWOHQLH� NRPXQLNDWX� DODUPRZHJR� RUD]� GRGDWNRZR
zapalenie czerwonej diody z napisem "MIN" na czas trwania przekroczenia. Przekroczenie dolnego  zakresu
SRPLDURZHJR�SRZRGXMH�Z\�ZLHWOHQLH�ZDUWR�FL�GROQHM�ZUD]�]�PLJRWDQLHP�FDáHM�OLF]E\�
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9.1.3     3U]HNURF]HQLH�ZDUWR�FL�0$;

3U]HNURF]HQLH� ZDUWR�FL� 0$;�� SRZRGXMH� Z\�ZLHWOHQLH� NRPXQLNDWX� DODUPRZHJR� RUD]� GRGDWNRZR
zapalenie czerwonej diody z napisem "MAX" na czas trwania przekroczenia. Przekroczenie górnego  zakresu
SRPLDURZHJR�SRZRGXMH�Z\�ZLHWOHQLH�ZDUWR�FL�JyUQHM�ZUD]�]�PLJRWDQLHP�FDáHM�OLF]E\�

9.1.4     PrzekroF]HQLH�GRSXV]F]DOQHM�V]\ENR�FL�]PLDQ

3U]HNURF]HQLH�GRSXV]F]DOQHM�V]\ENR�FL�]PLDQ�]DNUHVX�SRPLDURZHJR�SRZRGXMH�RGWZRU]HQLH�RVWDWQLHM
SRSUDZQHM�ZDUWR�FL�V\JQDáX�39��6\JQDá�WHQ�MHVW�SRGDZDQ\�QD�ZHM�FLH�UHJXODWRUD�Z�FHOX�XWU]\PDQLD�SR]LRPX
UHJXODFML� QD� GRW\FKF]DVRZ\P� SR]LRPLH�� 1LH� MHVW� WR� MHGQDN� VWDQ� XPR*OLZLDM�F\� XWU]\PDQLH� SR]LRPX� SU]H]
GáX*V]\� F]DV�� L� GODWHJR� Z\PDJD� QLH]ZáRF]QHM� LQWHUZHQFML� REVáXJL� RELHNWX�� 'RGDWNRZR� VWDQ� RGWZDU]DQLD
RVWDWQLHJR�SRSUDZQHJR�SRPLDUX�MHVW�V\JQDOL]RZDQ\�PLJRWDQLHP�FDáHM�RGWZDU]DQHM�OLF]E\�

����3U]\NâDG\�NRPXQLNDWyZ�DODUPRZ\FK

E r r 1 1 A 3U]HNURF]HQLH�GROQHJR�]DNUHVX�SRPLDURZHJR�QD�ZHM�FLX�SLHUZV]HJR�UHJXODWRUD�
E r r 1 1 L 3U]HNURF]HQLH�0,1��QD�ZHM�FLX�SLHUZV]\P�
E r r 1 2 U 3U]HNURF]HQLH�GRSXV]F]DOQHM�V]\ENR�FL�]PLDQ�QD�ZHM�FLX�GUXJLHJR�UHJXODWRUD�
E r r 4 1 S %á�G�VWUXNWXU\�UHJXODWRUD�SLHUZV]HJR�
E r r 5 1 S %á�G�]DSURJUDPRZDQLD�Z\M�FLD�DQDORJRZHJR

10.0 PRZYGOTOWANE REGULATORA DO PRACY

:�FHOX�SU]\JRWRZDQLD�UHJXODWRUD�GR�SUDF\�QDOH*\�Z\NRQDü�F]\QQR�FL�Z�QDVW
SXM�FHM�NROHMQR�FL�
1 :\NRQDü� LQVWDODFMH� ]DVLODM�FD� VNáDGDM�FD� VL
� ]� SRGZyMQHJR� Z\á�F]QLND� VLHFLRZHJR� RUD]� ]ZáRF]QHJR

EH]SLHF]QLND�VLHFLRZHJR�R�ZDUWR�FL�����P$��]ZáRF]Q\���Zá�F]RQHJR�Z�SU]HZyG�ID]RZ\�
2 3RGá�F]\ü�SRSU]H]�Z\NRQDQD�L�VSUDZG]RQD�LQVWDODFMH��]DVLODQLH�VLHFLRZH�GR�]DFLVNyZ�RUD]�X]LHPLHQLH
3 2NUH�OLü�WU\E�UHJXODFML���$872��OXE��&$6���
4 3RGá�F]\ü�V\JQDá\�ZHM�FLRZH�]JRGQLH�]�RSLVHP�Z�WDEHOL�Z\SURZDG]H��V\JQDáyZ
5 3RGá�F]\ü�V\JQDá\�Z\M�FLRZH�GR�XU]�G]H��Z\NRQDZF]\FK�]JRGQLH�]�RSLVHP

Z\SURZDG]H��V\JQDáyZ
6 2NUH�OLü�W\S�UHJXODWRUD���VWZRU]\ü�WDEOLFH�NRQILJXUDF\MQH
7 :á�F]\ü�]DVLODQLH�UHJXODWRUD�SU]\�Z\á�F]RQ\P�]DVLODQLX�RELHNWRZ\P��
8 3U]HM�ü�GR�WU\EX�SUDF\��3*0��L�ZSURZDG]Lü�GR�SDPL
FL�UHJXODWRUD�WDEOLF
�NRQILJXUDF\MQD
9 3U]HSURZDG]Lü�VNDORZDQLH�V\JQDáyZ�ZHM�FLRZ\FK
10 3U]HSURZDG]Lü�VNDORZDQLH�V\JQDáyZ�Z\M�FLRZ\FK
11 3U]HM�ü�GR�WU\EX�SUDF\��35$&$�
12 8VWDZLü�UHJXODWRU�Z�VWDQ�SUDF\��0$1�
13 8VWDZLü�U
F]QLH�PLQLPDOQD�ZDUWR�ü�VWHUXM�FD
14 :á�F]\ü�]DVLODQLH�RELHNWRZH�L�VSUDZG]Lü�UHDJRZDQLH�RELHNWX�QD�VWHURZDQLH�U
F]QH�
15 6SUDZG]Lü�SRSUDZQR�ü�RGF]\WX�V\JQDáyZ�ZHM�FLRZ\FK�L�Z\M�FLRZ\FK
16 ��'RFL�JQ�ü�QD�VWHURZDQLX�U
F]Q\P�ZDUWR�ü�39�Z�SREOL*H�63�
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17 :á�F]\ü�VWDQ�SUDF\��$872��OXE��&$6��
18 2EVHUZXM�F�V\JQDá�39�GREUDü�DOJRU\WP�UHJXODFML�RUD]�QDVWDZ\�UHJXODWRUD
19

11.0           35=<.á$'<�7$%(L KONFIGURACYJNYCH
REGULATORA PID01

5R]G]LDá� ]DZLHUD� SU]\NáDG\� ]DSURJUDPRZDQLD� SRGVWDZRZ\FK� W\SyZ� UHJXODWRUyZ�� � -DNR� SU]\NáDG
SRVáX*��UHJXODWRU\�QDVW
SXM�F\FK�W\SyZ�

��UHJXODWRU�3,'�]�Z\M�FLHP�FL�Já\P
��UHJXODWRU�3,'�]��Z\M�FLHP�GZXVWDQRZ\P
��UHJXODWRU�3,'�]�Z\M�FLHP�NURNRZ\P
��UHJXODWRU�3,'�NDVNDGRZ\�]�Z\M�FLHP�FL�Já\P
��UHJXODWRU�3,'�VWRVXQNX�GZyFK�ZDUWR�FL�]�Z\M�FLHP�FL�Já\P

11.1.1   5HJXODWRU�3,'�]�Z\M�FLHP�FL�Jâ\P

-DNR�SU]\NáDG�SRVáX*\�UHJXODWRU�WHPSHUDWXU\�Z�SLHFX��6\JQDáHP�ZHM�FLRZ\P�MHVW�WHUPRSDUD�W\SX�-�R
zakresie pomiarowym 0-500
oC z przetwornikiem (bez
OLQHDU\]DFML�� QD� V\JQDá
SU�GRZ\� ����� P$
SRGá�F]RQ\P� GR� SLHUZV]HJR
ZHM�FLD� DQDORJRZHJR�
Elementem wykonawczym jest
á�F]QLN� W\U\VWRURZ\�]�SU�GRZR
�����P$�� ]DGDZDQ\P� N�WHP
otwarcia tyrystorów. Regulator
XWU]\PXMH�WHPSHUDWXU
�QD�VWDáHM��ZDUWR�FL�����R&��6\JQDOL]DFMD�DODUPRZD�XVWDZLRQD�MHVW�QD�ZDUWR�ü�����R&
MIN. i 270 oC MAX.
Parametry PID w
SU]\NáDG]LH� V�
przypadkowe.
3U]\NáDGRZH
ustawienie
regulatora zawarte jest  w rozdziale 11.2.1 Tabela konfiguracyjna NR 1
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11.1.2   5HJXODWRU�3,'�]�Z\M�FLHP�GZXVWDQRZ\P

-DNR�SU]\NáDG�SRVáX*\�UHJXODWRU�WHPSHUDWXU\�Z�SLHFX��6\JQDáHP�ZHM�FLRZ\P�MHVW�WHUPRSDUD�W\SX�-�R
zakresie pomiarowym 0-500 oC
z przetwornikiem (bez
OLQHDU\]DFML�� QD� V\JQDá� SU�GRZ\
����� P$� SRGá�F]RQ\P� GR
SLHUZV]HJR� ZHM�FLD
analogowego. Elementem
Z\NRQDZF]\P� MHVW� á�F]QLN
tyrystorowy z dwustanowo
zadawanym czasem pracy
tyrystorów. Regulator utrzymuje
WHPSHUDWXU
�QD�VWDáHM��ZDUWR�FL�����R&��6\JQDOL]DFMD�DODUPRZD�XVWDZLRQD�MHVW�QD�ZDUWR�ü�����R&�0,1��L����
oC MAX. Parametry
3,'�Z�SU]\NáDG]LH�V�
przypadkowe.
3U]\NáDGRZH
ustawienie
regulatora zawarte
jest  w rozdziale 11.2.2 Tabela konfiguracyjna NR 2

11.1.3   5HJXODWRU�3,'�]�Z\M�FLHP�NURNRZ\P

-DNR� SU]\NáDG� SRVáX*\� UHJXODWRU
SU]HSá\ZX�� =DGDQLHP� UHJXODWRUD� MHVW
XW]U\PDQLH� VWDáHJR� SU]HSá\ZX�� 6\JQDáHP
ZHM�FLRZ\P� MHVW� SU]HWZRUQLN� SU]HSá\ZX� R
]DNUHVLH� SRPLDURZ\P� ����� P�� � ]� Z\M�FLHP
SU�GRZ\P� ����� P$� SRGá�F]RQ\P� GR
SLHUZV]HJR� ZHM�FLD� DQDORJRZHJR�� (OHPHQWHP
wykonawczym jest zawór z sterowaniem
NLHUXQNX� SUDF\� �]DP\NDM�� RWZLHUDM�� EH]� VSU]
*HQLD� ]ZURWQHJR�� 5HJXODWRU� XWU]\PXMH� SU]HSá\Z� QD� VWDáHM
ZDUWR�FL� ���� P��K�
Sygnalizacja
alarmowa ustawiona
MHVW�QD�ZDUWR�ü�0,1 �
m3 i  MAX=9 m3.
&]DV�SU]HM�FLD�]DZRUX
]� VWDQX� ]DPNQL
W\� GR
otwarty wynosi 70
sek. Parametry PID w
SU]\NáDG]LH� V�
SU]\SDGNRZH�����3U]\NáDGRZH�XVWDZLHQLH�UHJXODWRUD�]DZDUWH�MHVW��Z�UR]G]LDOH�11.2.3 Tabela
konfiguracyjna NR 3
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11.1.4   Regulator PID NDVNDGRZ\�]�Z\M�FLHP�WUyMVWDQRZ\P

-DNR�SU]\NáDG�SRVáX*\�UHJXODWRU�SU]HSá\ZX�ZRG\�SU]H]�NRFLRá�:5���]DLQVWDORZDQ\�Z�Z
(OH�PLHV]DQLD
ZRG\�]�PLDVWD�L�RELHJRZHM�]�NRWáD��=DGDQLHP�UHJXODWRUD�MHVW�XWU]\PDQLH�VWDáHJR�SU]HSá\ZX�ZRG\�SU]H]�NRFLRá�
6\JQDáHP� ZHM�FLRZ\P� MHVW� SU]HWZRUQLN� )�
SU]HSá\ZX� ZRG\� SU]H]� NRFLRá� R� ]DNUHVLH
SRPLDURZ\P� ��� ���� P��K� � ]� Z\M�FLHP
SU�GRZ\P� ����� P$� SRGá�F]RQ\P� GR
SLHUZV]HJR� ZHM�FLD� DQDORJRZHJR� RUD]
SU]HWZRUQLN� )�� SU]HSá\ZX� ZRG\� Z� REZRG]LH
podmieszania  o zakresie pomiarowym 0- 500
P��K� � ]� Z\M�FLHP� � SU�GRZ\P� ����� P$
SRGá�F]RQ\P� GR� GUXJLHJR� ZHM�FLD
analogowego.  Elementem wykonawczym jest zawór z sterowaniem kierunku pracy (zamykaj, otwieraj)
SRVLDGDM�F\�V\JQDá�VSU]
*HQLD�]ZURWQHJR�SRGá�F]RQ\�GR�WU]HFLHJR�ZHM�FLD�DQDORJRZHJR��5HJXODWRU�XWU]\PXMH
SU]HSá\Z� QD� VWDáHM
ZDUWR�FL� ���� P��K� �
Sygnalizacja alarmowa
ustawiona jest na
ZDUWR�ü� 0,1 ���� L
MAX=370m3/h .
Parametry PID w
SU]\NáDG]LH� V�
przypadkowe. .
3U]\NáDGRZH�XVWDZLHQLH
regulatora zawarte jest
w rozdziale 11.2.4

Tabela
konfiguracyjna NR 4

11.1.5   Regulator PID stosuQNX�GZyFK�ZDUWR�FL�]�Z\M�FLHP�WUyMVWDQRZ\P

-DNR� SU]\NáDG� SRVáX*\� UHJXODWRU� XWU]\PXM�F\� VWDá\��Z\QRV]�F\� � ����� �]DGDZDQ\�Z� SU]HG]LDOH� �����
VWRVXQHN� SU]HSá\ZX
substancji  F2+F3
podawanej do zbiornika w
]DOH*QR�FL� RG� SU]HSá\ZX
)��� 6\JQDáDPL
ZHM�FLRZ\P� V�� WU]\
SU]HWZRUQLNL� SU]HSá\ZX� R
zakresie pomiarowym 0-
��� P��K� � ]� Z\M�FLHP
SU�GRZ\P� ����� P$
SRGá�F]RQ\PL� GR� SLHUZV]HJR�� GUXJLHJR� L� WU]HFLHJR� ZHM�FLD� DQDORJRZHJR�� (OHPHQWHP� Z\NRQDZF]\P� MHVW
]DZyU�]�VWHURZDQLHP�NLHUXQNX�SUDF\��]DP\NDM��RWZLHUDM��]��VSU]
*HQLD�]ZURWQ\P�SRGá�F]RQ\P�GR�F]ZDUWHJR
ZHM�FLD� DQDORJRZHJR�� 5HJXODWRU� XWU]\PXMH� VWRVXQHN� � )�� �� � �)��)��� �� 3DUDPHWU\� 3,'� Z� SU]\NáDG]LH� V�
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przypadkowe. .
3U]\NáDGRZH
ustawienie regulatora
zawarte jest  w
rozdziale 11.2.5

Tabela
konfiguracyjna NR 5
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11.2.1   7DEHOD�NRQILJXUDF\MQD�15�������5HJXODWRU�3,'�]�Z\M�FLHP�FL�Jâ\P

Tabela konfiguracyjna regulatora PID01
Ogólne W1 W2 W3 W4 A1 A2 A3 A4 R1 R2 R3 R4 Wy.an
01 19

53
12 1 1d 28 33 40 48 50 58 60 1 81 a2 ba d2 4

02 0 13 0 1e 29 34 41 49 51 59 61 1 82 a3 bb d3 1
03 0 14 50

0
1f 2a 35 42 4a 52 5a 62 0 83 a4 bc d4 0

04 xx 15 0 20 2b 36 43 4b 53 5b 63 0 84 a5 bd d5 10
0

05 0 16 24
0

21 2c 37 44 4c 54 5c 64 0 85 a6 be d6 0

06 0 17 27
0

22 2d 38 45 4d 55 5d 65 50
0

86 a7 bf d7 60

07 3 18 0 23 2e 39 46 4e 56 5e 66 0 87 a8 c0 d8 0
08 -- 19 11 24 2f 3a 47 4f 57 5f 67 1 88
09 -- 1a 0 25 30 3b 68 0 89
0a -- 1b 0 26 31 3c 69 0 8a
0b -- 1c 0 26 32 3d 6a 0 8b PK
0c -- 6b 0 8c a9 c1 d9 0
0d -- IN. 6c 0 8d aa c2 da 0
0e 0 3e 0 6d 1 8e ab c3 db 0
0f 0 3f 1 6e 0 8f ac c4 dc 0
10 0 6f 10

0
90 ad c5

11 0 70 0 91 ae c6
71 0 92 af c7
72 0 93 b0 c8
73 25

0
94 b1 c9

74 0 95 b2 ca
75 0 96 b3 cb
76 -1 97 b4 cc Skala.
77 10

0
98 b5 cd d

d
xx

78 10
0

99 b6 ce de xx

79 5 9a b7 cf df xx
7a 0 9b b8 d0 e0 xx
7b 0 9c e1 xx
7c 0 9d e2 xx
7d 0 9e e3 xx
7e 0 9f e4 xx
7f 0 a0 e5 xx
80 1 a1 b9 d1 e6 xx
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11.2.2   Tabela konfiguracyjna NR 2 - Regulator PID z w\M�FLHP�GZXVWDQRZ\P

Tabela konfiguracyjna regulatora PID01
Ogólne W1 W2 W3 W4 A1 A2 A3 A4 R1 R2 R3 R4 Wy.an
01 19

53
12 1 1d 28 33 40 48 50 58 60 1 81 a2 ba d2 4

02 0 13 0 1e 29 34 41 49 51 59 61 1 82 a3 bb d3 1
03 0 14 50

0
1f 2a 35 42 4a 52 5a 62 0 83 a4 bc d4 0

04 xx 15 0 20 2b 36 43 4b 53 5b 63 0 84 a5 bd d5 10
0

05 0 16 24
0

21 2c 37 44 4c 54 5c 64 0 85 a6 be d6 0

06 0 17 27
0

22 2d 38 45 4d 55 5d 65 50
0

86 a7 bf d7 60

07 3 18 0 23 2e 39 46 4e 56 5e 66 1 87 a8 c0 d8 0
08 -- 19 11 24 2f 3a 47 4f 57 5f 67 1 88
09 -- 1a 0 25 30 3b 68 0 89
0a -- 1b 0 26 31 3c 69 1 8a
0b -- 1c 0 26 32 3d 6a 2 8b PK
0c -- 6b 0 8c a9 c1 d9 0
0d -- IN. 6c 0 8d aa c2 da 0
0e 0 3e 0 6d 1 8e ab c3 db 0
0f 0 3f 1 6e 0 8f ac c4 dc 0
10 0 6f 10

0
90 ad c5

11 0 70 0 91 ae c6
71 0 92 af c7
72 0 93 b0 c8
73 25

0
94 b1 c9

74 0 95 b2 ca
75 0 96 b3 cb
76 -1 97 b4 cc Skala.
77 10

0
98 b5 cd dd xx

78 10
0

99 b6 ce de xx

79 5 9a b7 cf df xx
7a 0 9b b8 d0 e0 xx
7b 0 9c e1 xx
7c 10 9d e2 xx
7d 0 9e e3 xx
7e 0 9f e4 xx
7f 0 a0 e5 xx
80 1 a1 b9 d1 e6 xx
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11.2.3   Tabela konfiguracyjna NR 3 - Regulator PID z�Z\M�FLHP�NURNRZ\P

Tabela konfiguracyjna regulatora PID01
Ogólne W1 W2 W3 W4 A1 A2 A3 A4 R1 R2 R3 R4 Wy.an
01 19

53
12 1 1d 28 33 40 48 50 58 60 1 81 a2 ba d2 4

02 0 13 0 1e 29 34 41 49 51 59 61 1 82 a3 bb d3 1
03 0 14 10 1f 2a 35 42 4a 52 5a 62 0 83 a4 bc d4 0
04 xx 15 0 20 2b 36 43 4b 53 5b 63 0 84 a5 bd d5 10

0
05 0 16 6 21 2c 37 44 4c 54 5c 64 0 85 a6 be d6 0
06 0 17 9 22 2d 38 45 4d 55 5d 65 10 86 a7 bf d7 60
07 3 18 0 23 2e 39 46 4e 56 5e 66 4 87 a8 c0 d8 0
08 -- 19 0 24 2f 3a 47 4f 57 5f 67 1 88
09 -- 1a 0 25 30 3b 68 0 89
0a -- 1b 0 26 31 3c 69 1 8a
0b -- 1c 0 26 32 3d 6a 2 8b PK
0c -- 6b 0 8c a9 c1 d9 0
0d -- IN. 6c 0 8d aa c2 da 0
0e 0 3e 0 6d 1 8e ab c3 db 0
0f 0 3f 1 6e 0 8f ac c4 dc 0
10 0 6f 10

0
90 ad c5

11 0 70 0 91 ae c6
71 0 92 af c7
72 0 93 b0 c8
73 7.

5
94 b1 c9

74 0 95 b2 ca
75 0 96 b3 cb
76 -1 97 b4 cc Skala.
77 10

0
98 b5 cd dd xx

78 10
0

99 b6 ce de xx

79 5 9a b7 cf df xx
7a 0 9b b8 d0 e0 xx
7b 0 9c e1 xx
7c 70 9d e2 xx
7d 0 9e e3 xx
7e 0 9f e4 xx
7f 0 a0 e5 xx
80 1 a1 b9 d1 e6 xx
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11.2.4   Tabela konfiguracyjna NR 4 - 5HJXODWRU�3,'�NDVNDGRZ\�]�Z\M�FLHP�WUyMVWDQRZ\P

Tabela konfiguracyjna regulatora PID01
Ogólne W1 W2 W3 W4 A1 A2 A3 A4 R1 R2 R3 R4 Wy.an
01 19

53
12 1 1d 1 28 1 33 40 48 50 58 60 1 81 1 a2 ba d2 4

02 0 13 0 1e 0 29 0 34 41 49 51 59 61 1 82 2 a3 bb d3 1
03 0 14 50

0
1f 50

0
2a 10

0
35 42 4a 52 5a 62 0 83 4 a4 bc d4 0

04 xx 15 0 20 0 2b 0 36 43 4b 53 5b 63 0 84 1 a5 bd d5 10
0

05 0 16 32
0

21 0 2c 0 37 44 4c 54 5c 64 0 85 0 a6 be d6 0

06 0 17 37
0

22 50
0

2d 10
0

38 45 4d 55 5d 65 50
0

86 50
0

a7 bf d7 60

07 3 18 0 23 0 2e 0 39 46 4e 56 5e 66 0 87 3 a8 c0 d8 0
08 -- 19 0 24 0 2f 0 3a 47 4f 57 5f 67 1 88 1
09 -- 1a 0 25 0 30 0 3b 68 0 89 0
0a -- 1b 0 26 0 31 0 3c 69 0 8a 1
0b -- 1c 0 26 0 32 0 3d 6a 0 8b 2 PK
0c -- 6b 0 8c 0 a9 c1 d9 0
0d -- IN. 6c 0 8d 0 aa c2 da 0
0e 0 3e 0 6d 1 8e 1 ab c3 db 0
0f 0 3f 1 6e 0 8f 0 ac c4 dc 0
10 0 6f 10

0
90 10

0
ad c5

11 0 70 0 91 0 ae c6
71 0 92 0 af c7
72 0 93 0 b0 c8
73 35

5
94 0 b1 c9

74 0 95 0 b2 ca
75 0 96 0 b3 cb
76 -1 97 -1 b4 cc Skala.
77 10

0
98 10

0
b5 cd dd xx

78 10
0

99 10
0

b6 ce de xx

79 5 9a 5 b7 cf df xx
7a 0 9b 0 b8 d0 e0 xx
7b 0 9c 0 e1 xx
7c 0 9d 70 e2 xx
7d 0 9e 1 e3 xx
7e 0 9f 1 e4 xx
7f 0 a0 3 e5 xx
80 1 a1 1 b9 d1 e6 xx
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11.2.5   Tabela konfiguracyjna�15�����5HJXODWRU�3,'�VWRVXQNX�GZyFK�ZDUWR�FL�]�Z\M�FLHP
trójstanowym

Tabela konfiguracyjna regulatora PID01
Ogólne W1 W2 W3 W4 A1 A2 A3 A4 R1 R2 R3 R4 Wy.an
01 19

53
12 1 1d 1 28 1 33 1 40 1 48 1 50 58 60 3 81 a2 ba d2 4

02 0 13 0 1e 0 29 0 34 0 41 2 49 1 51 59 61 2 82 a3 bb d3 1
03 0 14 10 1f 10 2a 10 35 10

0
42 1 4a 3 52 5a 62 0 83 a4 bc d4 0

04 xx 15 0 20 0 2b 0 36 0 43 3 4b 1 53 5b 63 0 84 a5 bd d5 10
0

05 0 16 6 21 0 2c 0 37 0 44 7 4c 4 54 5c 64 0 85 a6 be d6 0
06 0 17 9 22 10 2d 10 38 10

0
45 0 4d 0.

1
55 5d 65 10 86 a7 bf d7 60

07 3 18 0 23 0 2e 0 39 0 46 0 4e 0 56 5e 66 3 87 a8 c0 d8 0
08 -- 19 0 24 0 2f 0 3a 0 47 0 4f 0 57 5f 67 1 88
09 -- 1a 0 25 0 30 0 3b 0 68 0 89
0a -- 1b 0 26 0 31 0 3c 0 69 1 8a
0b -- 1c 0 26 0 32 0 3d 0 6a 2 8b PK
0c -- 6b 0 8c a9 c1 d9 0
0d -- IN. 6c 0 8d aa c2 da 0
0e 0 3e 0 6d 1 8e ab c3 db 0
0f 0 3f 1 6e 0 8f ac c4 dc 0
10 0 6f 10

0
90 ad c5

11 0 70 0 91 ae c6
71 0 92 af c7
72 0 93 b0 c8
73 1.

25
94 b1 c9

74 0 95 b2 ca
75 0 96 b3 cb
76 -1 97 b4 cc Skala.
77 10

0
98 b5 cd dd xx

78 10
0

99 b6 ce de xx

79 5 9a b7 cf df xx
7a 0 9b b8 d0 e0 xx
7b 0 9c e1 xx
7c 0 9d e2 xx
7d 0 9e e3 xx
7e 0 9f e4 xx
7f 4 a0 e5 xx
80 1 a1 b9 d1 e6 xx
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12.0  TABELA    KONFIGURACJI   REGULATORA   PID01

WARSTWA 0 PARAMETRY GENERALNE
Adres :DUWR�ü

Parametru
Funkcja / opis

01 1..9999 +DVâR�EORNXM�FH�GRVW�S�GR�SURJUDPRZDQLD�VWUXNWXU\�UHJXODWRUD
0..100 Sterowanie bargrafem
0 2G�RGFK\áNL�UHJXODFML

02

1..100 2G�ZDUWR�FL�Z\M�FLD�UHJXODWRUD�OXE�VSU]
*HQLD�]ZURWQHJR�Z�SLHUZV]\P�NDQDOH
Sposób sygnalizacji alarmu
8ZDJD�� :\M�FLH� 287� �� L� �� ]RVWDQ�� Z\á�F]RQH� Z� FKZLOL� XVW�SLHQLD� RGSRZLHGQLHJR
DODUPX�]�XZ]JO
GQLHQLHP�KLVWHUH]\

0 Alarm sygnalizowany tylko na pulpicie operatora
1 Alarm sygnalizowany na pulpicie operatora

$ODUP�PLQ�ZHM�FLD���]Dá�F]D�Z\M�FLH�287��
$ODUP�PD[�ZHM�FLD���]Dá�F]D�Z\M�FLH�287��

2 Alarm sygnalizowany na pulpicie operatora
$ODUP�PLQ�ZHM�FLD���]Dá�F]D�Z\M�FLH�287��
$ODUP�PD[�ZHM�FLD���]Dá�F]D�Z\M�FLH�287��

3 Alarm sygnalizowany na pulpicie operatora
$ODUP�PLQ�ZHM�FLD���]Dá�F]D�Z\M�FLH�287��
$ODUP�PD[�ZHM�FLD���]Dá�F]D�Z\M�FLH�287��

4 Alarm sygnalizowany na pulpicie operatora
$ODUP�PLQ�ZHM�FLD���]Dá�F]D�Z\M�FLH�287��
$ODUP�PD[�ZHM�FLD���]Dá�F]D�Z\M�FLH�287��

03

5 $ODUP�V\JQDOL]RZDQ\�QD�SXOSLFLH�RSHUDWRUD�L�]Dá�F]RQ\�Z\M�FLH�287���
3RWZLHUG]HQLH�DODUPX�]�SXOSLWX�RSHUDWRUD�,�SRSU]H]�ZHM�FLH�GZXVWDQRZH���
3R�SRWZLHUG]HQLX�DODUPX�Z\M�FLH�287�]RVWDMH�Z\á�F]RQ\�
Numer sieciowy regulatora

0 Bez transmisji
04

1..32 Numer sieciowy regulatora
$XWRPDW\F]QH�SU]Hâ�F]DQLH�NDQDâyZ

0 %H]�SU]Há�F]DQLD
05

1..60 &]DV�Z\�ZLHWODQLD�SRPLDUX
%ORNDGD�ZSURZDG]DQLD�ZDUWR�FL�]DGDQHM�63�]�SXOSLWX�RSHUDWRUD

0 :SURZDG]DQLH�ZDUWR�FL�]DGDQHM�63�]�SXOSLWX�RSHUDWRUD
06

1 =DGDZDQLH�ZDUWR�FL�]DGDQHM�63�W\ONR�Z�WDEOLF\�NRQILJXUDF\MQHM
Sposób sygnalizacji alarmów

0 $ODUP�V\JQDOL]RZDQ\�G(ZL
NLHP�RUD]�Z\�ZLHWOHQLH�NRGX�DODUPX�,�GLRG��)$,/
1 $ODUP�V\JQDOL]RZDQ\�G(ZL
NLHP�,�GLRG��)$,/
2 $ODUP�V\JQDOL]RZDQ\�SRSU]H]�Z\�ZLHWOHQLH�NRGX�DODUPX�,�GLRG��)$,/

07

3 $ODUP�V\JQDOL]RZDQ\�GLRG��)$,/
08 0..59 Ustawianie sekund zegara
09 0..59 Ustawianie minut zegara
0A 0..23 Ustawianie godzin zegara
OB 1..31 Ustawianie dnia
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OC 1..12 8VWDZLDQLH�PLHVL�FD
OD 0..99 Ustawianie roku
OE 0..600 s 2GVW�S�F]DVX�NROHMQ\FK�UHMHVWUDFML
Adres :DUWR�ü

Parametru
Funkcja / opis

0F 0..4 1U�NDQDâX�ZHM�FLRZHJR�UHMHVWUDFML
10 Rezerwa
11 Rezerwa

:$567:$���:(-�&,$�$1$/2*2:(�����
Adres
W1 W2 W3 W4

:DUWR�ü Funkcja / opis

12 1D 28 33 0..127 &]DV�ILOWUDFML�V\JQDâX�ZHM�FLRZHJR
13 1E 29 34 -999..9999 :DUWR�ý�PLQLPDOQD�Z�MHGQRVWNDFK�IL]\F]Q\FK
14 1F 2A 35 -999..9999 :DUWR�ý�PDNV\PDOQD�Z�MHGQRVWNDFK�IL]\F]Q\FK
15 20 2B 36 0..9999 $ODUP� RG� V]\ENR�FL� ]PLDQ� V\JQDâX� Z� MHGQRVWNDFK

fizycznych
16 21 2C 37 -999..9999 $ODUP� RG� SU]HNURF]HQLD� ZDUWR�FL� PLQLPDOQHM� V\JQDâX� Z

jednostkach fizycznych
17 22 2D 38 -999..9999 $ODUP� RG� SU]HNURF]HQLD� ZDUWR�FL� PDNV\PDOQHM� V\JQDâX� Z

jednostkach fizycznych
18 23 2E 39 Histereza alarmu w % zakresu

)XQNFMD�SU]HWZDU]DQLD�V\JQDâX�ZHM�FLRZHJR
0 Bez funkcji przetwarzania
1 Y=K1*X+K2
2 Y=K1*(1-X)+K2
3 Y=K1*SQRT(X)+K2
4 Y=K1*(X** )+K2
5 Y=K1*SQRT((X**3))+K2
6 Y=K1*SQRT((X**5))+K2
7 Y=SQRT(K1*X+K 2)
8 Y=K1*100%
9 Linearyzacja PT100
10 Linearyzacja termopary K
11 Linearyzacja termopary J
12 Rezerwa

19 24 2F 3A

13 Rezerwa
1A 25 30 3B -9.99..9.99 :VSyâF]\QQLN�.��IXQNFML�SU]HWZDU]DQLD
1B 26 31 3C -9.99..9.99 :VSyâF]\QQLN�.��IXQNFML�SU]HWZDU]DQLD

)XQNFMD�QHJDFML�ZHM�FLD
0 Y=X

1C 27 32 3D

1 Y=1-X
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:$567:$���:(-�&,(�':867$12:(
Adres :DUWR�ü

Parametru
Funkcja / opis

3E 0..127 6WDâD�ILOWUDFML
/RJLND�ZHM�FLD

0 :HM�FLH�QRUPDOQH
3F

1 :HM�FLH�]DQHJRZDQH

:$567:$���$/*25<70<�35=(/,&=(�
Adres
A1 A2 A3 A4

:DUWR�ü
Parametru

Funkcja / opis

1U�ZDUVWZ\�)UyGâD�V\JQDâX�;�
1 :HM�FLH�DQDORJRZH
2 Adres zabroniony
3 Algorytmy
4 Regulatory

40 48 50 58

5 :\M�FLH�DQDORJRZH
41 49 51 59 1..4 1U�NDQDâX�V\JQDâX�Z�ZDUVWZLH�;�

1U�ZDUVWZ\�)UyGâD�V\JQDâX�;�
1 :HM�FLH�DQDORJRZH
2 Adres zabroniony
3 Algorytmy
4 Regulatory

42 4A 52 5A

5 :\M�FLH�DQDORJRZH
43 4B 53 5B 1..4 1U�NDQDâX�V\JQDâX�Z�ZDUVWZLH�;�

�$OJRU\WP�SU]HWZDU]DQLD�V\JQDâyZ�;���;�
0 Y=X1
1 Y=K2+(K1*X1+X2)/(K1+1)
2 Y=K2+(K1*X1-X2+1)/(K1+1)
3 Y=K1*X1*X2+K2
4 Y=K1*X1/X2+K2
5 Y=max(X1, X2)
6 Y=min(X1, X2)
7 Y=K1*X1+X2+K2
8 Y=K1*X1-X2+K2

44 4C 54 5C

9 Y=Y+K1*(X1'-X1)
23 4D 55 5D -9.99..9.99 :VSyâF]\QQLN�.��IXQNFML�SU]HWZDU]DQLD
46 4E 56 5E -9.99..9.99 :VSyâF]\QQLN�.��IXQNFML�SU]HWZDU]DQLD
47 4F 57 5F -9.99..9.99 :VSyâF]\QQLN�.��IXQNFML�SU]HWZDU]DQLD
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WARSTWA 4 REGULATORY
Adres
R1 R2 R3 R4

:DUWR�ü
Parametru

Funkcja / opis

1U�ZDUVWZ\�)UyGâD�V\JQDâX�39��ZDUWR�ý�]PLHU]RQD�
1 :HM�FLD�DQDORJRZH
2 Adres zabroniony
3 Algorytmy
4 Regulatory

60 81 A2 BA

5 :\M�FLH�DQDORJRZH
61 82 A3 BB 1..4 1XPHU�WRUX�V\JQDâX�Z�ZDUVWZLH�39

1U�ZDUVWZ\�)UyGâD�V\JQDâX�63��ZDUWR�ý�]DGDQD�
0 Tabela konfiguracji par. 73, 94, B1, C9 (bez kaskady)
1 :HM�FLH�DQDORJRZH
2 Adres zabroniony
3 Algorytmy
4 Regulatory

62 83 A4 BC

5 :\M�FLH�DQDORJRZH
63 84 A5 BD 1..4 1XPHU�WRUX�V\JQDâX�Z�ZDUVWZLH�63
64 85 A6 BE :DUWR�ý�PLQ��Z�MHGQRVWNDFK�IL]\F]Q\FK
65 86 A7 BF :DUWR�ý�PD[��Z�MHGQRVWNDFK�IL]\F]Q\FK

7\S�Z\M�FLD�UHJXODWRUD
0 5HJXODWRU�]�Z\M�FLHP�FL�Já\P
1 5HJXODWRU�]�Z\M�FLHP�GZXSRáR*HQLRZ\P
2 5HJXODWRU�]�Z\M�FLHP�WUyMSRáR*HQLRZ\P
3 5HJXODWRU� ]� Z\M�FLHP� WUyMSRáR*HQLRZ\P� ,� V\JQDáHP� VSU]
*HQLD

zwrotnego z elementu wykonawczego

66 87 - - - - - -

4 5HJXODWRU�]�Z\M�FLHP�NURNRZ\P
Typ regulatora

1 PID - Normal
2 PID - Ratio
3 PID - Autoratio
4 PID - Autobias
5 P - Z punktem pracy
6-10 Rezerwa
11 PID 1 - Nieliniowy
12 PID 1 - Nieliniowy ratio
13 PID 1 - Nieliniowy autoratio
14 PID 1 - Nieliniowy autobias
15 P1 - Nieliniowy z punktem pracy

67 88 A8 C0

16-20 Rezerwa



,QVWUXNFMD REVáXJL L RSURJUDPRZDQLD UHJXODWRUD 3,'��

,03$&7 V�F� ������ :DUV]DZD $OHMH 1LHSRGOHJáR�FL ��� 7HO� �������� Tel/Fax. 25-79-14   E-mail impact@impact.com.pl 57

Adres
R1 R2 R3 R4

:DUWR�ü
Parametru

Funkcja / opis

21 PID2 - Nieliniowy
22 PID 2- Nieliniowy ratio
23 PID 2- Nieliniowy autoratio
24 PID 2- Nieliniowy autobias
25-30 Rezerwa
31 3,'���1RUPDO�]�VWUHI��QLHF]XáR�FL
32 3,'���5DWLR�]�VWUHI��QLHF]XáR�FL
33 3,'���$XWRUDWLR�]�VWUHI��QLHF]XáR�FL
34 3,'���$XWRELDV�]�VWUHI��QLHF]XáR�FL
35-40 Rezerwa

68 89 - - - - - - Punkt pracy dla regulatora P. z punktem pracy
69 8A - - - - - - 1..2 :\M�FLH�287�
6A 8B - - - - - - 1..2 :\M�FLH�287�

:VND)QLN��OHG]HQLD�V\JQDâX�39�SU]H]�63�SU]\�SUDF\�0$1�
0 %H]��OHG]HQLD�39

6B 8C A9 C1

1 =H��OHG]HQLHP�39
:VND)QLN��OHG]HQLD�GOD�NDVNDG\

0 %H]��OHG]HQLD
6C 8D AA C2

1 =��OHG]HQLHP
6D 8E AB C3 0..99.99 Wzmocnienie P.
6E 8F AC C4 0..99.99 Wzmocnienie P. regulatora adaptacyjnego
6F 90 AD C5 0..9999 Czas zdwojenia I
70 91 AE C6 0..9999 Czas zdwojenia I regulatora adaptacyjnego
71 92 AF C7 0..9999 Czas wyprzedzenia D
72 93 B0 C8 0.9999 Czas wyprzedzenia D regulatora adaptacyjnego
73 94 B1 C9 -999..9999 :DUWR�ý�]DGDQD�63
74 95 B2 CA 0.1…9.999 Ratio
75 96 B3 CB -999..9999 Bias

.LHUXQHN�G]LDâDQLD
- 1 Rewersyjny
 1 Wprost

76 97 B4 CC

 0 :DUWR�ü�]DEURQLRQD
77 98 B5 CD. 1..100 Ograniczenie LO (dolne) uchybu w %
78 99 B6 CE 1..100 Ograniczenie HI (górne) uchybu w %
79 9A B7 CF 1..100 &]XâR�ý�ZVND]D��QD�EDUJUDILH�Z��
7A 9B B8 D0 0..100 Histereza alarmu uchybu w %
7B 9C - - - - - - 0..100 6WUHID�QLHF]XâR�FL�Z���]DNUHVX
7C 9D - - - - - - 0..9999 &]DV�LQWHJUDWRUD�GOD�Z\M�ý�GZX�,�WUyMVWDQRZ\FK
7D 9E - - - - - - 0..100 0LQLPDOQ\�F]DV�Zâ�F]HQLD�VLâRZQLND
7E 9F - - - - - - 0..100 0LQLPDOQ\�F]DV�Z\â�F]HQLD�VLâRZQLND
7F A0 - - - - - - 1..4 :HM�FLH�VSU]�+HQLD�]ZURWQHJR�]�HOHPHQWX�Z\NRQDZF]HJR

Rodzaj pracy po zaniku zasilania
0 0$1���SUDFD�Z�WU\ELH�0$1�SR�Zá�F]HQLX�]DVLODQLD

80 A1 B9 D1

1 Praca w trybie z przed zaniku zasilania



,QVWUXNFMD REVáXJL L RSURJUDPRZDQLD UHJXODWRUD 3,'��

,03$&7 V�F� ������ :DUV]DZD $OHMH 1LHSRGOHJáR�FL ��� 7HO� �������� Tel/Fax. 25-79-14   E-mail impact@impact.com.pl 58

:$567:$���:<-�&,(�$1$/2*2:(
Adres :DUWR�ü

Parametru
Funkcja / opis

D2 1..5 1XPHU�ZDUVWZ\�)UyGâD�V\JQDâX
D3 1..2 1XPHU�WRUX�)UyGâD�V\JQDâX
D4 0..100 :DUWR�ý�PLQLPDOQD�Z\VWHURZDQLD�Z\M�FLD
D5 0..100 :DUWR�ý�PDNV\PDOQD�Z\VWHURZDQLD�Z\M�FLD
D6 0..100 Histereza alarmu
D7 0..100 :DUWR�ý�Z\VWHURZDQLD�Z\M�FLD�SR�XUXFKRPLHQLX�UHJXODWRUD

)XQNFMD�QHJDFML�Z\M�FLD
0 Y=X

D8

1 Y=1-X

:$567:$���:<-�&,(�':867$12:(
Adres
OUT1 OUT2

:DUWR�ü
Parametru

Funkcja / opis

/RJLND�Z\M�FLD
0 %H]�QHJDFML�Z\M�FLD�GZXVWDQRZHJR

D9 DB

1 1HJDFMD�Z\M�FLD�GZXVWDQRZHJR
DA DC 0..1 6WDQ�Z\M�FLD�SR�XUXFKRPLHQLX�UHJXODWRUD

WARSTWA 7 SKALOWANIE TORÓW ANALOGOWYCH
Adres :DUWR�ü

Parametru
Funkcja / opis

DD Odczyt z przetwornika A/D 6NDORZDQLH�PLQ��ZHM�FLD��
DE Odczyt z przetwornika A/D 6NDORZDQLH�PD[��ZHM�FLD��
DF Odczyt z przetwornika A/D 6NDORZDQLH�PLQ��ZHM�FLD��
E0 Odczyt z przetwornika A/D 6NDORZDQLH�PD[��ZHM�FLD��
E1 Odczyt z przetwornika A/D 6NDORZDQLH�PLQ��ZHM�FLD��
E2 Odczyt z przetwornika A/D 6NDORZDQLH�PD[��ZHM�FLD��
E3 Odczyt z przetwornika A/D 6NDORZDQLH�PLQ��ZHM�FLD��
E4 Odczyt z przetwornika A/D 6NDORZDQLH�PD[��ZHM�FLD��
E5 0..1023 6NDORZDQLH�PLQ��Z\M�FLD�DQDORJRZHJR
E6 0..1023 6NDORZDQLH�PD[��Z\M�FLD�DQDORJRZHJR


